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1. KARTY UZGODNIEN

ZATWIERDZENIE PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU
Wydzial Inzynierii Miejskiej Urzedu Miejskiego we Wroclawiu:
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OPINIE DO PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU
Komenda Miejska Policji we Wroctawiu:
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OPINIE DO PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU:
Zarzad Drog i Utrzymania Miasta:

4 LDIUM

TAKIAD SAGG | UTRIVMANIA MIASTA WE WROCEAWN

o

Wroctaw, dnia 2020-09-04

DROGTIM Adam Pawilucki

ul. Spokojna 14,
55-093 Katna

TRP. 4160.10. 74 (6.2, .2019.MS

Dotyczy: Opr i ntacji rojektowej _na _doswietlenie iej
niebezpiecznych w_rejonie ul. Opolskiej we Wroclawiu (7 lokalizacji) -
lokalizacjach.

Zarzad Drdg i Utrzymania Miasta we Wroctawiu opiniuje pozytywnie projekt
tymczasowej organizacji ruchu dla zadania polegajacego na doswletleniu miejsc
niebezpiecznych w 2 lokalizacjach przy ul. Opolskiej:

1. Skrzyzowanie ul. Opolska / Glubczycka,
2. ul. Opolska na wys. Posesji nr 21a
z nastepujacymi uwagami:

1.  na ul. Opolskiej przy ul. Glubczyckiej doprojektowac znaki B-21 w etapach
z ruchem jednokierunkowym na ul. Gtubczyckiej.

2. poprawié¢ czytelnosé plandw:
a) usunac¢ zbedne sieci nie majace wplywu na organizacjg ruchu,
b) podkresli¢ geometrie uktadu drogowego,
¢) usungé kolorowe wypetnienia,

3.  zapewnic ciagtosc obstugi komunikacyjnej przylegtej zabudowy,

»

utrzymac ciggi piesze szerokoéci min 1,5 metra.
L(E)r\:;;; 2.11{1 d DWLRI
NACZEL NIk v}. aksffﬁj
|
B.:'..-blvr;) U&'::[a ska

/

Soprawe prowadzi: Malgorzata Szczykutowicz tel. 71 376 07 95,
malgorzata.szczykutowicz@zdium, wroc, pl

1. adresat
2. ae.

Zarzad Drdg i Utrzymania Miasta we Wroclawiu

53-633 Wroctaw, ul, Diuga 49
www.zdium.wroc.pl; zdium@zdium.wroc.pl
tel: 71 35590 76, fax: 71 355 08 66, fax: 7137349 06
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2. PRZEDMIOT I CEL OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy
o$wietlenia miejsc niebezpiecznych oraz remontow chodnikow w rejonie ulicy Opolskiej

W miejscowosci Wroctaw.
Celem opracowania jest wykonanie projektu tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy
o$wietlenia i remontow chodnikéw, niezbednego do wykonania planowanej inwestycji.

3. PODSTAWY OPRACOWANIA

A. Inwentaryzacja w terenie,
B. Zlecenie Inwestora
C. Obowigzujace normy i przepisy oraz literatura techniczna:

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 2018 poz. 1990),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkoéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. 2017 poz. 784)

e Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz. U. 2019 poz.
454),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegdtowych warunkow technicznych dla znakoéw 1 sygnalizacji drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczenia na drogach
(Dz. U. nr 220, poz. 2181 z 23.12.2003 r.).

4, CHARAKTERYSTYKA ULICY OPOLSKIEJ

4.1. DROGA KRAJOWA NR 94
Planowana inwestycja jest zlokalizowana w rejonie ul Opolskiej
e rodzaj nawierzchni uzytej na ulicy: bitumiczna,
o szerokosc¢ jezdni: okoto 6,0m — 9,0m,
o chodnik: obustronny.
« oswietlenie uliczne: po obu stronach jezdni,
e odwodnienie: poprzez spadki poprzeczne i podtuzne do wpustéw deszczowych,

e odcinek na terenie zabudowanym,
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ruch na drodze: warunki ruchu na drodze krajowej 94 objetej opracowaniem,
charakteryzuja dane z generalnego pomiaru ruchu w 2015 r., ktore okres$lajg $rednie
dobowe natezenie ruchu oraz strukture rodzajowa ruchu pojazdow

Rodzajowa SLUKtUura ruchy pojazdw Sinikowych
SDRR  akide anm Sam. ciefarowe
poj. silnik. Sam. asob. : Ciagniki | SDRR
e Matocykle mikrobusy ‘:ﬁxj . ez e Aubobusy roinicze | rowery HNrwoj | Kolejmy
poj./dobe | poj./dobe | pajfdobe | poj./dobe | polfdobe| poj.fdobe | poj.fdobe) poj./dobe)
B E 10 11 12 13 14 15 B 16 17
16803 108 14292 1221 505 424 247 3 B8 2 1688
4.2. UL.GLUBCZYCKA (droga gminna)

Planowana inwestycja jest zlokalizowana w rejonie ul Gtubczyckiej

rodzaj nawierzchni uzytej na ulicy: bitumiczna,

szerokos¢ jezdni: okoto 5.00m,

chodnik: obustronny.

o$wietlenie uliczne: po obu stronach jezdni,

odwodnienie: poprzez spadki poprzeczne i podtuzne do wpustéw deszczowych,

odcinek na terenie zabudowanym,

5. PRZEWIDYWANE ZAGROZENIA

Na terenie robot istniejg zagrozenia:
e ryzyko potracenia pracownikow wykonujacych do$wietlenie miejsc niebezpiecznych

przez pojazdy realizujace zadanie,

e ryzyko kolizji uczestnikow ruchu na drodze krajowej z pojazdami realizujacymi
zadanie,
e ryzyko potracenia pracownikow wykonujacych doswietlenie miejsc niebezpiecznych

przez uczestnikow ruchu na drodze kKrajowe;j.

6. PROJEKTOWANA ORGANIZACJA RUCHU

W ramach inwestycji planuje si¢ wykonanie robot w nastgpujacych etapach:
Ul. Opolska/Glubcezycka

6.1.

6.1.1. Etap6.1

W etapie 6.1 planuje si¢ ustawienie na dojazdach do skrzyzowania ostrzegawczych znakow
pionowych A-14, A-12a i A-12b w odleglosci min. 50m od miejsca prowadzonych robot.
Projektuje si¢ wygrodzenie czesci chodnika i fragmentu jezdni za pomocg nastepujacych urzadzen
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bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20b, U-20c i U-3c, U-3d wraz z tabliczkami B-41 i T-0 “’Przejscie
druga strong ulicy.

Na czas trwania etapu 6.1 wyznacza si¢ objazd do ulicy Gtubczyckiej, przez ul. Bytomska
I ul. Raciborska, ze wzglgdu na polowkowe zamknigcie skrzyzowania ul. Ghlubczyckiej
z ul. Opolska. Objazd jest wyznaczany za pomoca znakow zakazu B-21, B-22 i tablic F-9.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-06a.

6.1.2. Etap 6.2

W ramach etapu 6.2 planuje si¢ ustawienie znakow A-14, A-12b i A-12c w odlegtosci min.
50m od miejsca prowadzonych robét. Projektuje si¢ wygrodzenie urzadzeniami bezpieczenstwa
ruchu: U-20a, U-20b, U-20c i U-3d.

Etap 6.2 moze by¢ polaczony z etapem 6.7. Prace wykonywane w ramach Etapu 6.7 nalezy
zaplanowac¢ na porg nocng (w czasie gdy tramwaje nie kursuja).

Na czas trwania etapu 6. wyznacza si¢ objazd do ulicy Gtubczyckiej, przez ul. Bytomska
I ul. Raciborska, ze wzgledu na potdéwkowe zamknigcie skrzyzowania ul. Ghubczyckiej
z ul. Opolska. Objazd jest wyznaczany za pomoca znakow zakazu B-21, B-22 i tablic F-9.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-06b.

6.1.3. Etap 6.3
W ramach etapu 6.3 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12b min. 50m od miejsca
prowadzonych robét. Projektuje sie wygrodzenie urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-
20b, U-20c i U-3d. Zakres etapu nalezy wykona¢ w porze nocnej (w czasie gdy ruch tramwajow
nie wystepuje).

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-06c.

6.1.4. Etap 6.4
W ramach etapu 6.4 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12c min. 50m od miejsca

prowadzonych robét. Projektuje sie wygrodzenie istniejacych azyli dla pieszych w celu ich
demontazu, urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu:U-3c, U-20b i U-20c.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-06d.

6.1.5. Etap 6.5

W ramach etapu 6.5 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12a min. 50m od miejsca
prowadzonych robot. Projektuje sie¢ wygrodzenie czeSci chodnika urzadzeniami bezpieczenstwa
ruchu: U-20a, U-20b, U-20c i U-3d.

Prace wykonywane w ramach Etapu 6.5 nalezy zaplanowac na por¢ nocng (w czasie gdy
tramwaje nie kursuja).

WyZej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zatgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-06e.
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6.1.6. Etap 6.6

W ramach etapu 6.6 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12c min. 50m od miejsca
prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie fragmentu jezdni urzadzeniami bezpieczenstwa
ruchu: U-20b, U-20c i U-3c.

WyZej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-06f.

6.1.7. Etap 6.7

W ramach etapu 6.7 planuje si¢ ustawienie znakéow A-14 i A-12b min. 50m od miejsca
prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie cze$ci chodnika urzadzeniami bezpieczenstwa
ruchu: U-20a, U-20b, U-20c i U-3d.

Etap 6.7 tymczasowej organizacji ruchu moze by¢ potaczony z etapem 6.2

Prace wykonywane w ramach Etapu 6.7 nalezy zaplanowac¢ na por¢ nocng (w czasie gdy
tramwaje nie kursuja).

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-06g.

6.2. Ul Opolska na wys. posesji nr 21a

6.2.1. Etap 7.1
W ramach etapu 7.1 planuje si¢ ustawienie na dojazdach do skrzyzowania ostrzegawczych
znakow pionowych A-14, min. 50m od miejsca prowadzonych roboét. Projektuje si¢ wygrodzenie
czesci chodnika urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu: U-20c.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-07a.

6.2.2. Etap 7.2

W ramach etapu 7.2 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12a min. 50m od miejsca
prowadzonych robét. Projektuje sie wygrodzenie urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu: U-20a,
U-20b, U-20c i U-3d. W celu umozliwienia przejscia pieszym nalezy utwardzi¢ kruszywem
istniejacy pas zieleni na szeroko$ci 1,20m.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowegO
opracowania rys. nr TOR-07b.

6.2.3. Etap 7.3

W ramach etapu 7.3 planuje si¢ ustawienie znakéw A-14 min. 50m od miejsca prowadzonych
rob6t. Projektuje sie¢ wygrodzenie urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20b i U-20c. Aby
umozliwi¢ przejscie pieszym nalezy Utwardzi¢ kruszywem istniejacy pas zieleni na szerokosci
1,20m.

Wyze] opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-07c.
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6.2.4. Etap 7.4
W ramach etapu 7.4 planuje si¢ ustawienie znakéw ostrzegawczych: A-14, A-12b i A-12c
min. 50m od miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie urzadzeniami
bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20b, U-20c, U-21b i U-3d. Bariery nalezy ustawi¢ w taki sposob,
aby nie wchodzity w skrajni¢ torowiska.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-07d.

6.2.5. Etap 7.5
W ramach etapu 7.5 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12a min. 50m od miejsca
prowadzonych robét. Projektuje si¢ wygrodzenie urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu: U-20a,
U-20b, U-20c, U-21a, U-21b i U-3d. Bariery nalezy ustawi¢ w taki sposob, aby nie wchodzity w
skrajni¢ torowiska.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-07e.

6.2.6. Etap 7.6

W ramach etapu 7.f planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12c min. 50m od miejsca
prowadzonych robét. Projektuje si¢ wygrodzenie czesci jezdni urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu:
U-20a, U-20b i U-3c.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-07f.

6.2.7. Etap 7.7
W ramach etapu 7.7 planuje si¢ ustawienie znakéw A-14, A-12a i A-12b min. 50m od
miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie czgsci chodnika urzadzeniami
bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20b, U-20c i U-3d. Istniejace przejscie dla pieszych zostanie
zlikwidowane i przeniesione w projektowang lokalizacje.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-07g.

6.2.8. Etap 7.8

W ramach etapu 7.8 planuje si¢ ustawienie znakéw A-14 min. 50m od miejsca
prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie czesci chodnika urzadzeniami bezpieczenstwa
ruchu U-20c.

UWAGA!: Prace wykonywane w ramach Etapu 7.8 nalezy zaplanowa¢ na por¢ nocng (W
czasie gdy tramwaje nie kursujg).

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-07h.

UWAGI !
- W kazdym etapie nalezy zapewni¢ dojscie i dojazd do posesji
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- O utrudnieniach w dojezdzie do posesji nalezy powiadomi¢ mieszkancow
- Doktadny termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu nalezy uzgodni¢ Wydziat Inzynierii
Miejskiej Urzedu Miejskiego we Wroctawiu
- Na min. 7 dni przed planowanym terminem wprowadzenia czasowej organizacji ruchu nalezy
powiadomi¢:

o Wydzial Inzynierii Miejskiej Urzedu Miejskiego we Wroctawiu,

o Komenda Miejska Policji we Wroctawiu,

e Zarzad Drog i Utrzymania Miasta

Zadania, 0 ktorych mowa wyzej bedzie zobowiazany zrealizowa¢ Wykonawca robot.

7. WYMAGANIA DLA ZNAKOW DROGOWYCH

Znaki ustawiane w ramach czasowej organizacji ruchu musza spetniaé¢ nastepujace warunki:
Grupa wielkosci znakéw — DUZE(droga krajowa), SREDNIE (droga gminna);
Lica znakoéw z folii odblaskowych typu 2 lub pryzmatycznych.
Stupki do znakow nalezy wykonac z rur stalowych ocynkowanych ¢ 60,3 mm.
Dla tablic o duzej powierzchni nalezy stosowa¢ stupki ¢ 76 mm lub konstrukcje
kratowe.
e  Wysokos$¢ mocowania znakow:
- 2,0 m (poza obszarem zabudowanym oraz w obszarze zabudowanym, przy
braku ruchu pieszego),
- 22 m (w obszarze zabudowanym oraz poza obszarem zabudowanym,
na chodnikach lub poboczach przy wystepujacym ruchu pieszym),
mierzac od powierzchni jezdni (chodnika) do dolnej krawedzi nizszego znaku.

e Odlegtos¢ krawedzi znaku od krawedzi jezdni:
-05m
Znaki ustawiane na jezdni nalezy montowac na podstawach z tworzyw sztucznych

8. PLANOWANY TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Wprowadzenie czasowej organizacji ruchu drogowego planowane jest na okres: IlI-1V
kwartal 2020 r.

UWAGA: Dopuszcza si¢ wprowadzanie tymczasowej organizacji ruchu etapami,
w kolejnosci innej niz zaproponowana numeracja etapow. Etapy mozna rowniez laczy¢.

Ostateczny termin wprowadzenia organizacji ruchu bedzie okreslony przez Wykonawceg robot
z zachowaniem warunkow zawartych w pkt. 6 niniejszego opracowania (w UWAGACH).
Przywrocenie docelowej organizacji ruchu planowane jest na termin: I-11 kwartal 2021 r.

Po zakonczeniu etapow, w ktorych wykonuje si¢ tymczasowe dojscia dla pieszych nalezy
przywroci¢ teren do stanu pierwotnego, m.in. odtworzy¢ trawniki, wykonaé reprofilacje skarp.
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9. UWAGI KONCOWE

e Znaki powinny by¢ umieszczone w odlegtosci min. 0,50 m od krawedzi jezdni
w miejscach, aby ich tarcze nie naruszaty skrajni drogowej.

e Przy ustawianiu znakow czasowej organizacji ruchu nalezy zwr6cCi¢ szczegdlng
uwagg, aby nie zastanialy one znakow statej organizacji ruchu oraz nalezy zachowac
odpowiednie odlegtosci migdzy znakami.

e W czasie prowadzenia robot nalezy zapewni¢ stala kontrole ustawionego
zabezpieczenia i oznakowania czasowego, a stwierdzone usterki niezwlocznie
likwidowac.

e Obowigzek utrzymania zgodnosci oznakowania z niniejszym projektem oraz
zapewnienie nalezytego stanu technicznego oznakowania spoczywa na Wykonawcy
robot.

e Po zakonczeniu robdt oznakowanie czasowe nalezy niezwlocznie zdemontowac,
a naruszone tereny zielone odtworzy¢.
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