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1. KARTY UZGODNIEN

ZATWIERDZENIE PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU
Wydzial Inzynierii Miejskiej Urzedu Miejskiego we Wroclawiu:

Departament Infrastruktury i Transportu .
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DROGTIM Adam Pawtucki
ul. Otbiriska 19/106 (budynek A)
50 - 233 Wroctaw

Wroctaw, 4 marca 2020r.
WIM-ER-Z,7221,272.2020.1)

Dotyczy: zatwierdzenia projektu organizacji ruchu zastepczego na czas realizacji zadania do$wietlenia
miejsc niebezpiecznych w rejonie ulicy Opolskiej we Wroctawiu

Odpowiadajac na wniosek z dnia 11 lutego 2020r. dotyczacy zatwierdzenia projektu
organizacji ruchu zastepczego na czas realizacji zadania do$wietlenia miejsc niebez-
piecznych w rejonie ulicy Opolskiej we Wroctawiu informuje, ze zatwierdzam przedto-
zony pro]ekt z nastepujacymi uwagami:
Wyprzedzajaco powladomié¢ o utrudnieniach wiascicieli przyleglych posesiji i
wiasciwa terytorialnie Rade Osiedla.

o Podczas realizacji prac zapewni¢ dojscia i dojazdy do posesji oraz drozno$¢ |
ciagoéw pieszych.

o Wdrozenie organizacji ruchu powinno nastapi¢ w weekend.

o Wykonawca poinformuje WIM i WTR o czasowym przeniesieniu przystanku
nr 25122 ,Sosnowiecka” pie¢ dni przed planowanym terminem jego prze-
niesienia (etap 3.6). Tymczasowy stupek powinien by¢ wyposazony w ga-
blote na rozktady jazdy i informacje oraz posiada¢ przy znaku D-15 (w plo-
nie) biatq listwe szer. 15 cm na wyklejenie na niej numerdw linii lub prze-
nies¢ staty stupek przystankowy.

o Po zakoriczeniu prac w etapie 3.6 przywrdci¢ ww. przystanek w miejsce sta-
tej lokalizacji, odtworzy¢ nawierzchnie peronu przystankowego | jego wypo-
sazenie.

Niniejszego zatwierdzenia dokonano dziatajac na podstawie art. 10 ust. 12 ustawy z
dnia 20 czerwca 1997 r., Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. 2017.poz.
1260 z dnia 27.06.2017 z pézn. zm.), w zwiazku z § 3, ust.1, pkt 1 i 3 oraz § 8, ust.2
pkt.1, lit. b, rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r., w spra-
wie szczegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywanla nad-
zoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 14 kwietnia 2017r., poz. 784).

Na podstawie § 8 ust. 7 cytowanego rozporzadzenia okreslam termin, w ktérym po-
winna zosta¢ wprowadzona zatwierdzona organizacja ruchu do dnia 31 grudnia 2020r.

Na podstawie §12 ust. 1 w/w rozporzadzenia jednostka wprowadzajaca zatwierdzong
organizacje ruchu zobowigzana jest zawiadomi¢ organ zarzadzajacy ruchem, zarzad
drogi oraz wtasciwego komendanta Policji o terminie jej wprowadzenia, co najmniej na
7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu,

Niniejsze zatwlerg;'e;l , ostwa#ne wytacznie z opieczetowanym projektem.

Sporzadzit:

ORA WYI)/IN U
tukasz Jankows’kl b

izagia)ruehugastepczego
Wiestaw Marciniec - komunlkacja zbiorowa
Otrzymuje:
1. adresat
2. ZDIUM
3. a/a

Wydzial Inzynierii Miejskiej

ul. Gabrieli Zapolskiej 4; 50-032 Wroclav/
tel. +4871777 7112

fax +-48 717777579
wim@um.wroc.p!

www.wroclaw.pl
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OPINIE DO PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU
Komenda Miejska Policji we Wroclawiu:
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Zarzad Droég i Utrzymania Miasta:

ZARZAD DROG | UTRZYMANIA MIASTA WE WROCLAWIU

= —— — o
Wroctaw, dnia 2019-11-22

DROGTIM Adam Pawtucki

ul. Spokojna 14,
55-093 Katna

TRP. 4160.10.2019.Ms / /. ({0 1/

Dotyczy: Opracowanie dokumentacji _projektowej na doswietlenie miejsc
niebezpiecznych w_rejonie ul. Opolskiej we Wroctawiu (7 lokalizacji) -

pakiet nr 1/2019 - uzgodnienie Projektu tymczasowej organizacji ruchu.

Zarzad Drég i Utrzymania Miasta we Wroctawiu opiniuje pozytywnie projekt
zastepczej organizacji ruchu na czas prowadzenia prac budowlanych,
z nastgpujacymi uwagami:

1. W etapach 1.2 i 1.3 zmieni¢ sposob zabezpieczenia ruchu pieszych;
2. W etapach 5.2, 7.6, zastosowac dla pieszych ktadke U-28;

3. Na tablicach prowadzacych zaprojektowac $wiatta ostrzegawcze.

Z ufiowazniehia Dyrdktor.
NACZEL: K WIFDZIAL.

rbara Jl /.'1/'.«:7\'}1

Sprawe prowadzi: Malgorzata Szczykutowicz tel. 71 376 07 95,
malgorzata.szczykutowicz@zdium.wroc.pl
Otrzymuja:

1. adresat

2. aa.

Zarzad Drog i Utrzymania Miasta we Wroclawiu
53-633 Wroctaw, ul. Dluga 49

wwiw.zdium.wroc.pl; zdium@zdium.wroc.pl

tel: 71 35590 76, fax: 71 355 08 66, fax: 71 373 49 06
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2. PRZEDMIOT | CEL OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy
o$wietlenia miejsc niebezpiecznych oraz remontow chodnikéw rejonie ulicy Opolskiej
w miejscowosci Wroctaw.

Celem opracowania jest wykonanie projektu tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy
o$wietlenia i remontow chodnikéw, niezbednego do wykonania planowanej inwestycji.

3. PODSTAWY OPRACOWANIA

A. Inwentaryzacja w terenie,
B. Zlecenie Inwestora
C. Obowigzujace normy i przepisy oraz literatura techniczna:

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 2018 poz. 1990),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 roku w sprawie
szczegbtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. 2017 poz. 784)

e Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnalow drogowych (Dz. U. 2019 poz.
454),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéow i sygnalizacji drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczenia na drogach
(Dz. U. nr 220, poz. 2181 z 23.12.2003 r.).

4, CHARAKTERYSTYKA ULICY OPOLSKIEJ

41. DROGA KRAJOWA NR 94
Planowana inwestycja jest zlokalizowana w rejonie ul Opolskiej
e rodzaj nawierzchni uzytej na ulicy: bitumiczna,
e Szerokos$¢ jezdni: okoto 6,0m —9,0m,
e chodnik: obustronny.
e oswietlenie uliczne: po obu stronach jezdni,
e odwodnienie: poprzez spadki poprzeczne 1 podtuzne do wpustow deszczowych,
e odcinek na terenie zabudowanym,

e ruch na drodze: warunki ruchu na drodze krajowej 94 objetej opracowaniem,
charakteryzuja dane z generalnego pomiaru ruchu w 2015 r., ktoére okres$laja $rednie
dobowe natezenie ruchu oraz strukture rodzajowa ruchu pojazdow

ROOZajowa Struktura FUChU pojazatw sinikowych

SDRR ki 2 Sam. cielarowe
poj. silnik. Sam. asob. : Ciagniki | sDAR
. Motocykle | y | ciezarowe bez 2 preyes. Autobusy | e | rawery | MO | Keleiny

(dostawcre) PFEYCZ.

poj fdobe | pojjdobe | poj jdobe | poj jdobe | pojdobe| pojjdobe | poj jdobe | poj jdobel
B ] 10 11 12 13 14 15

16803 108 142492 1221 505 424 247 b g8 2 1888
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5. PRZEWIDYWANE ZAGROZENIA

Na terenie robot istniejg zagrozenia:
e ryzyko potracenia pracownikow wykonujacych do$wietlenie miejsc niebezpiecznych
przez pojazdy realizujgce zadanie,
e ryzyko kolizji uczestnikow ruchu na drodze krajowej z pojazdami realizujgcymi
zadanie,
e ryzyko potracenia pracownikéw wykonujacych doswietlenie miejsc niebezpiecznych
przez uczestnikéw ruchu na drodze krajowej.

6. PROJEKTOWANA ORGANIZACJA RUCHU

W ramach inwestycji planuje si¢ wykonanie robot w nastepujacych etapach:

6.1. ULICA OPOLSKA 188

e etap 1.1 — na czas wykonywania lampy oswietleniowej, odcinka przylaczenia lampy po
stronie potnocnej

e etap 1.2 — na czas wykonywania przewiertu, remontu cze$ci chodnikow oraz lampy
o$wietleniowej, odcinka przytaczenia lampy od strony potudniowe;j

e etap 1.3 — na czas wykonywania remontu pozostatej czesci chodnikow po stronie potnocnej
I potudniowej

Etap 1.1
W ramach etapu 1.1 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 w odlegtosci min. 50m od miejsca
rozpoczecia robot. Projektuje si¢ wygrodzenie obszaru robot barierami U-20c.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-01la.

Etap 1.2

W ramach etapu 1.2 planuje si¢ Ustawienie znakéw A-14 i Al2a w odlegtosci min. 50m
od miejsca prowadzonych robot budowlanych. Projektuje si¢ wygrodzenie miejsca przeznaczonego
na przewiert, w tym czesci przejscia dla pieszych po obu stronach i odcinka przytaczenia lampy
barierami U-20c wraz z tabliczkami B-41. W celu zapewnienia pieszym bezpieczenstwa, projektuje
si¢ reprofilacj¢ skarpy oraz wygrodzone przejscie o nawierzchni z kruszywa o szerokosci 1,50m.

WyzZej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-01a.

Etap 1.3

W ramach etapu 1.3 planuje si¢ ustawienie znakéw A-14 i A-12a oraz wygrodzenie dojscia
dla pieszych jak w etapie 1.2 . Pozostata cz¢$¢ remontowanego przejscia dla pieszych zostanie
wygrodzona barierami U-20c wraz z tabliczkami B-41.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
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opracowania rys. nr TOR-01c.

6.2. ULICA OPOLSKA /ULICA BROCHOWSKA

e etap 2.1 — na czas wykonywania odcinka przylaczenia lampy, przewiertu, lampy
o$wietleniowej, remontu chodnikow.

e etap 2.2 — na czas wykonywania lampy o$wietleniowej i remontu chodnikow
e etap 2.3 — na czas wykonywania lampy oswietleniowej po stronie potnocne;j
e etap 2.4 — na czas wykonywania przewiertu i lampy oswietleniowej

e etap 2.5 — na czas wykonywania lampy oswietleniowej, odcinka przytaczenia lampy
oswietleniowej 1 remontu chodnika

Etap 2.1

W ramach etapu 2.1 planuje si¢ ustawienie ostrzegawczych znakow pionowych A-14, A-12a
w odlegtosci min. 50m od miejsca prowadzonych robot, na dojazdach do skrzyzowania. Projektuje
si¢ wygrodzenie miejsca przeznaczonego na przewiert oraz czgsci chodnikéw urzadzeniami
bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20c i U-3d. W celu zapewnienia pieszym ciagloéci przejscia
projektuje si¢ tymczasowe utwardzone dojscia do chodnika o szerokosci 1,20m i 1,50m

WyZej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-02a.

Etap 2.2

W ramach etapu 2.2 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12a w odlegtosci min 50m
od miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie czesci chodnikéw przy pomocy barier
U-20a, U-20c oraz U-3d. W celu zapewnienia pieszym ciagloSci przejscia projektuje si¢
tymczasowe utwardzone dojscia do chodnika o nawierzchni z kruszywa i szerokosci 1,50m.

WyZej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-02b.

Etap 2.3
W ramach etapu 2.3 planuje si¢ ustawienie znakow A-14, A-12b i A-12c w odlegtosci min.

50m od miejsca prowadzonych robdt. Projektuje si¢ wygrodzenie przy pomocy barier U-20a,
U-20c oraz U-3d.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-02c.

Etap 2.4

W ramach etapu 2.4 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12a w odleglosci min. 50m
od miejsca prowadzonych roboét. Projektuje sie wygrodzenie czes$ci chodnikow w rejonie przejscia
dla pieszych urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20c, U-3d. W celu zapewnienia
pieszym cigglo$ci przejécia projektuje si¢ tymczasowe utwardzone dojscie do chodnika
0 nawierzchni z kruszywa 1 szerokosci 1,20m.
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Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-02d.

Etap 2.5

W ramach etapu 2.5 planuje si¢ wygrodzenie czesci chodnikow urzadzeniami bezpieczenstwa
ruchu: U-20a, U-20c, U-3d wraz z tabliczkami B-41 i T-0 ,,Przejscie drugg strong ulicy”. Dojscie
do przejscia dla pieszych zostanie zapewnione poprzez wyznaczenie korytarza ruchu dla pieszych
0 szerokosci 1.2m. W celu zapewnienia pieszym ciaglosci przejscia projektuje si¢ tymczasowe
utwardzone dojscie do chodnika o nawierzchni z chodnika i szerokosci 1,20m. Nalezy zlokalizowac
znaki ostrzegawcze pionowe A-14, A-12b i A-12c w odleglosci min. 50m od miejsca
prowadzonych robot.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-02e.

6.3. ULICA OPOLSKA /ULICA MYSZKOWSKA
e etap 3.1 — na czas wykonywania odcinka przytaczenia lampy i przewiertu.
e etap 3.2 — na czas wykonywania odcinka przytaczenia lampy
e etap 3.3 — na czas wykonywania lampy oswietleniowej i remontu czgsci chodnikow

e etap 3.4 — na czas wykonywania przewiertu, lampy o$wietleniowej i remontu czgsci
chodnikéw

e etap 3.5 — na czas wykonywania odcinka przytaczenia lampy

e etap 3.6 — na czas wykonywania odcinka przylaczenia lampy, lamp o$wietleniowych
I przewiertu.

e etap 3.7 — na czas wykonywania lampy oswietleniowej i odcinka przytaczenia lampy

Etap 3.1

W ramach etapu 3.1 planuje si¢ ustawienie ostrzegawczych znakow pionowych A-14, A-12a,
A-12b i A-12c w odlegtosci min. 50m od miejsca prowadzonych robot. Projektuje sie wygrodzenie
czesci chodnikow urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20c i U-3d.

Wyziej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-03a.

Etap 3.2

W ramach etapu 3.2 planuje si¢ ustawienie znakow A-14, A-12b i A-12¢ w odlegtosci min.
50m od miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie czgsci Chodnikéw urzadzeniami
bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20c i U-3d. W celu zapewnienia pieszym cigglosci przejscia
projektuje si¢ korytarz ruchu o szerokosci 1,25m wraz z tymczasowym utwardzonym dojSciem
do chodnika.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-03b.
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Etap 3.3

W ramach etapu 3.3 planuje si¢ ustawienie znakoéw A-14, A-12a w odlegtosci min. 50m
od miejsca prowadzonych robot. Projektuje sie¢ wygrodzenie cze$ci chodnikow urzgdzeniami
bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20c i U-3d. W celu zapewnienia pieszym ciaglosci przejscia
projektuje tymczasowe utwardzone dojscie do chodnika o szerokos$ci 1,50m.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-03c.

Etap 3.4

W ramach etapu 3.4 planuje si¢ ustawienie znakow A-14, A-12a w odlegtosci min. 50m
od miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie cze$ci chodnikow urzadzeniami
bezpieczenstwa ruchu: U-20a, U-20c i U-3d. W celu zapewnienia pieszym ciaglosci przejscia
projektuje tymczasowe utwardzone dojscie do chodnika o szerokos$ci 1,50m.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-03d.

Etap 3.5

W ramach etapu 3.5 planuje si¢ ustawienie znakéw A-14, A-12b i A-12c na ul. Opolskiej
w odlegtosci min. 50m od miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie czesci
chodnikow barierami: U-20a, U-20c. W celu zapewnienia pieszym cigglosci przejscia projektuje
tymczasowe utwardzone dojscie do chodnika o nawierzchni z kruszywa i szeroko$ci okoto 1,50m
wraz z wygrodzonym korytarzem ruchu.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-03e.

Etap 3.6

W ramach etapu 3.6 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 i A-12a na ul. Opolskiej
w odlegtosci min. 50m od miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie czeSci
chodnikow barierami: U-20a, U-20c. W celu zapewnienia pieszym cigglosci przejscia projektuje
tymczasowe przejscie dla pieszych. Poniewaz prace bgda prowadzone w miejscu istniejacego
przystanku autobusowego, w celach bezpieczenstwa planowana jest tymczasowa zmiana lokalizacji
przystanku.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-03f.

Etap 7

W ramach etapu 7 planuje si¢ ustawienie znakéw A-14 w odlegtosci min. 50m od miejsca
prowadzonych robét. Projektuje si¢ wygrodzenie czesci chodnikow barierami: U-20a, U-20c.
W celu zapewnienia pieszym ciaglosci przejscia projektuje tymczasowe utwardzone dojscie
do chodnikéw 0 nawierzchni z kruszywa.
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Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-03g.

6.4. ULICA OPOLSKA /ULICA ZAGLEBIOWSKA

e etap 4.1 — na czas wykonywania lampy oswietleniowej i odcinka przylgczenia lampy
W rejonie przystanku.

e etap 4.2 — na czas wykonywania lampy oswietleniowej, odcinka przytaczenia lampy,
przewiertu i remontu czesci chodnika.

e etap 4.3 — na czas wykonywania lampy o$wietleniowej i remontu cze$ci chodnika.
e etap 4.4 — na czas wykonywania remontu czg$ci chodnika

e etap 4.5 — na czas wykonywania remontu czgéci chodnika

Etap 4.1
W ramach etapu 4.1 planuje si¢ ustawienie ostrzegawczych znakow pionowych A-14 min.
50m od miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie barierami U-20c.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-04a.

Etap 4.2

W ramach etapu 4.2 planuje si¢ przestawienie znakow A-14, A-12a i A-12b na ul. Opolskiej
w odlegtosci min. 50m od miejsca prowadzonych robét. Projektuje si¢ wygrodzenie czesci
chodnikow urzadzeniami bezpieczenstwa U-20a, U-20c oraz U-3d. W celu zapewnienia pieszym
ciggtosci przejscia wyznaczony zostanie korytarz ruchu o szerokosci 1.20m.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-04b.

Etap 4.3

W ramach etapu 4.3 planuje si¢ ustawienie znakow A-14 ,A-12b i A-12c w odlegtosci min.
50m od miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie czgséci chodnikéw urzadzeniami
bezpieczenstwa U-20a, U-20c oraz U-3d. W celu zapewnienia pieszym cigglosci przejscia
wyznaczony zostanie korytarz ruchu o szerokosci 1.20m.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-04c.

Etap 4.4

W ramach etapu 4.4 planuje si¢ ustawienie znakow A-14, A-12b i A-12c w tym samym
miejscu. Projektuje si¢ wygrodzenie czgsci chodnikow urzadzeniami bezpieczenstwa U-20a, U-20c
oraz U-3d. W celu zapewnienia pieszym cigglosci przejscia wyznaczony zostanie korytarz ruchu
0 szerokosci 1.20m.



strona 13
PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU DROGOWEGO

D RoOGm

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-04d.

Etap 4.5

W ramach etapu 4.5 planuje si¢ ustawienie znakow A-14, A-12b i A-12c w odlegtosci min.
50m od miejsca prowadzonych robot. Projektuje si¢ wygrodzenie cze$ci chodnikow urzadzeniami
bezpieczenstwa U-20a, U-20c oraz U-3d. W celu zapewnienia pieszym ciaglosci przejscia
wyznaczony zostanie korytarz ruchu o szerokosci 1.20m.

Wyzej opisana organizacja ruchu przedstawiona jest na zalgczonych do przedmiotowego
opracowania rys. nr TOR-04e.

UWAGI !l
- W kazdym etapie nalezy zapewni¢ dojscie i dojazd do posesji
- O utrudnieniach w dojezdzie do posesji nalezy powiadomi¢ mieszkancow
- Doktadny termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu nalezy uzgodni¢ ze Starostwem
Powiatowym we Wroctawiu.
- Na min. 7 dni przed planowanym terminem wprowadzenia czasowej oOrganizacji ruchu nalezy
powiadomic:
e Wyadzial Inzynierii Miejskiej Urzedu Miejskiego we Wroctawiu,

« Komenda Miejska Policji we Wroctawiu,
e Zarzad Drog i Utrzymania Miasta

Zadania, o ktorych mowa wyzej bedzie zobowigzany zrealizowa¢ Wykonawca robot.

7. WYMAGANIA DLA ZNAKOW DROGOWYCH

Znaki ustawiane w ramach czasowej organizacji ruchu muszg spetnia¢ nastgpujace warunki:

e Grupa wielkosci znakdéw — DUZE;

e Lica znakow z folii odblaskowych typu 2 lub pryzmatycznych.

e Shupki do znakéw nalezy wykona¢ z rur stalowych ocynkowanych ¢ 60,3 mm.

e Dila tablic o duzej powierzchni nalezy stosowaé stupki ¢ 76 mm lub konstrukcje
Kratowe.

e Wysokos¢ mocowania znakow:
- 2,0 m (poza obszarem zabudowanym oraz w obszarze zabudowanym, przy
braku ruchu pieszego),
- 22 m (w obszarze zabudowanym oraz poza obszarem zabudowanym,
na chodnikach lub poboczach przy wystepujacym ruchu pieszym),
mierzac od powierzchni jezdni (chodnika) do dolnej krawedzi nizszego znaku.

e (Odlegtos¢ krawedzi znaku od krawedzi jezdni:
-0,5m
Znaki ustawiane na jezdni nalezy montowacé na podstawach z tworzyw sztucznych
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8. PLANOWANY TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Wprowadzenie czasowej organizacji ruchu drogowego planowane jest na okres: 11-111 kwartat
2020 r.

UWAGA: Dopuszcza si¢ wprowadzanie tymczasowej organizacji ruchu etapami,
w kolejnosci innej niz zaproponowana numeracja etapow. Etapy mozna rowniez laczy¢.

Ostateczny termin wprowadzenia organizacji ruchu bedzie okreslony przez Wykonawce robot
z zachowaniem warunkow zawartych w pkt. 6 niniejszego opracowania (w UWAGACH).
Przywrocenie docelowej organizacji ruchu planowane jest na termin: IV kwartat 2020 r. — |
kwartal 2021 r.

Po zakonczeniu etapow, W ktorych wykonuje si¢ tymczasowe doj$cia dla pieszych nalezy
przywrocié¢ teren do stanu pierwotnego, m.in. odtworzy¢ trawniki, wykonaé reprofilacje skarp.

9. UWAGI KONCOWE

e Znaki powinny by¢ umieszczone w odlegtosci min. 0,50 m od krawedzi jezdni
w miejscach, aby ich tarcze nie naruszaty skrajni drogowej.

e Przy ustawianiu znakdéw czasowej organizacji ruchu nalezy zwrdci¢ szczegodlng
uwagge, aby nie zaslanialy one znakow statej organizacji ruchu oraz nalezy zachowaé
odpowiednie odlegtosci migdzy znakami.

e W czasie prowadzenia robdot nalezy zapewni¢ stalg kontrole ustawionego
zabezpieczenia i oznakowania czasowego, a stwierdzone usterki niezwlocznie
likwidowac.

e Obowigzek utrzymania zgodnosci oznakowania z niniejszym projektem oraz
zapewnienie nalezytego stanu technicznego oznakowania spoczywa na Wykonawcy
robot.

e Po zakonczeniu robdt oznakowanie czasowe nalezy niezwlocznie zdemontowac,
a naruszone tereny zielone odtworzyc.

e Nalezy wyprzedzajaco powiadomi¢ o utrudnieniach wiascicieli przylegtych poses;ji 1
wlasciwg terytorialnie Rad¢ Osiedla.

e Podczas realizacji prac zapewni¢ dojscia i dojazdy do posesji oraz drozno$é
pieszych.

e Widrozenie organizacji ruchu powinno nastgpi¢ w weekend.

e Wykonawca poinformuje WIM i WTR 0 czasowym przeniesieniu przystanku nr
25122 ,,.Sosnowiecka” pie¢ dni przed planowanym terminem jego przeniesienia (etap
3.6). Tymczasowy stupek powinien by¢ wyposazony w gablote na rozklady jazdy i
informacj¢ oraz posiada¢ przy znaku D-15 (w pionie) bialg listwe szer. 15 cm na
wyklejenie na niej numerow linii lub przenies¢ staty stupek przystankowy.

e Po zakonczeniu prac w etapie 3.6 przywrdci¢ ww. przystanek w miejsce stalej
lokalizacji, odtworzy¢ nawierzchnie peronu przystankowego i jego wyposazenie.
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