M.21.01.04. ROZBIORKA NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH

1. Wstep

1.1 . Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotyece rozbiorki nawierzchni bitumicznych w ramach izadji
przedmiotowego zadania.

1.2 . Zakres stosowania ST
ST stanowj czgé¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i rigige stosowé w zlecaniu i wykonaniu
Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 . Zakres Rob6t obgtych ST

Zakres rzeczowy obejmuje:

- rozbiérke nawierzchni bitumicznej,
- rozbiorke izolacji,

Zgodnie z zaméwieniem

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowkzujgcymi normami oraz z okéeniami podanymi w ST
M.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robét
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST M.00.00.00.00 "Wymagania Oajoin
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kavykonania robét i ich zgodké z Dokumentagj Projektovy,
ST i poleceniami layniera.
Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkow bezpiecZestwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkdéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
podano w ST M.00.00.00.00 ,Wymagania Ogélne”

2. Materialy
Materialy wbudowane nie wysiuja.

3. Sprzet

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.3.

Sprzt do wykonywania robot rozbiérkowych winiendgobrany przez Wykonawav Projekcie Technologii i
Organizacji Rob6t i zaakceptowany przezyimera.

Jakikolwiek sprzt maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantyie zachowania wymagagakaosciowych
zostan przez Irryniera zdyskwalifikowania i niedopuszczone do rob6t

4. Transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST M.00.00.00 ,Wymaganidrago pkt.4.

Materiat z rozbiérki naley przewodzé transportem samochodowym na miejsce wskazane pipeyniera.
Wybor srodka transportu zatg od warunkéw lokalnych i rodzaju przesamych materiatéw. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy powinny spetniaymagania dotyee ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obgien na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw técinych.

5. Wykonanie rob6t
Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w ST M.00Mdymagania ogoélne”, pkt.5.



Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakgi uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichella wykonywane roboty.

Roboty rozbiérkowe obejmgjelementy wymienione w pkt.1.3.

Wszelkie materiaty z rozbiérek stanawivtasngé Wykonawcy. Wszystkie elementy miove do powtdrnego
wykorzystania powinny hy usuwane bez powodowania edinych uszkodze Bezuyteczne elementy i
materiaty powinny b§ wywiezione w miejsce uzgodnione zjmierem.

5.1. Technologia robét

5.1.1. Rozbiorka nawierzchni

Roboty wykona przy wyciu mtotéw pneumatycznych. Urobek tadawsa wywrotki i wywozé na wysypiska
gruzu budowlanego lub inne miejsca zaakceptowanezgdrzyniera.

5.1.2. Rozbiorka izolaciji

Zatozona technologia usuwania izolacji musi zapeévaatkowite usuricie wszystkich warstw izolacjjéznie z
materiatem gruntaicym. Wszystkie produkty powstale przy usuwaniu aefil musz by¢ odwiezione na
sktadowisko odpaddéw. Niedopuszczalne jest zrzugarduktow rozbiérki na przylegty teren.

6. Kontrola jako $ci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST M.00.00.00. "Wymagania ogo|uie’6.

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu komplégiavykonanych robot rozbiérkowych oraz stopnia
uszkodzenia elementdéw przewidzianych do powtérvegrzystania.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w SST M.00.00@magania ogolne” pkt.7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest:

- dla nawierzchni bitumicznej -m
- dla izolacji -mM

8. Odbidr robot

Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w ST M.00.00\W@magania ogélne" pkt.8.

Odbioru rob6t rozbidrkowych dokonuje Zynier, po zgtoszeniu ich do odbioru przez Wykonaw@©dbior
powinien by przeprowadzony w czasie ugtiviajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania
postpu robot.

W przypadku niezgodnoi, chat jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wesajza niezgodne z
Dokumentagj Projektow i Wykonawca zobowgizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST M.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.9

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa za jedngsbbmiarovg okreslonaw kosztorysie ofertowym .

Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robi@z Programu Zapewnienia Jé&io

- opracowanie projektu rozbiérki i uzgodnienie gozzhierem,

- wykonanie wszystkich elementow wynikaych z opracowaWykonawcy,

- wyznaczenie Robot w terenie,

- zakup wszystkich potrzebnyéhodkéw produkcji z dostarczeniem na plac budowy,

- koszty ewentualnych opinii Projektanta,

- zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznychrdwidtowego wykonania robot lub wynilkkaych z
przyjetej technologii robdét,

- dla materiatéw zakwalifikowanych przezzimiera do wykorzystania — oczyszczenie, zataduroeknioz
materiatu z rozbiérki na sktadowisko Zamaw@ggo w Zargdzie Drog wskazanym przezzyniera,



- dla pozostatych materiatéw stangaych wtasné¢ Wykonawcy - zatadunek i odwéz na wysypisko na
odlegtas¢ 15 km,

- rozhiérke nawierzchni bitumicznej,

- rozhiérke izolacji,

- utylizacja materiatéw z rozbiérki,

- ustawienie niezfinych rusztowa,

- wykonanie wszystkich niezbdnych pomiaréw, bada sprawdzé,

- oznakowanie miejsca Rob6ét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwhzane
Nie wystpuja.



