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SST.E-1 - Instalacje systemu wideomonitoringu

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z montazem instalacji systemu wideomonitoringu w ramach
budowy systemu ochrony Mostéw Chrobrego we Wroctawiu.

1.2.  Zakres robdét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
montazem instalacji systemu wideomonitoringu w ramach budowy systemu ochrony
Mostéw Chrobrego we Wroctawiu, takich jak:

— montaz szafy zasilajgco-sterujacej,

— montaz kamer wideomonitoringu na maszcie,

- montaz modemu na maszcie,

— montaz kabli zasilajgcych i sygnatowych,

— konfiguracja urzadzen,

— pomiary odbiorcze elektryczne i teletechniczne.

1.3.  Okreslenia podstawowe

Okres$lenia w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
Przepisami Budowy Urzadzeh Elektroenergetycznych oraz D-00.00.00 "Wymagania
ogoblne”.

1.3.1 Kamera wideonadzoru - zestaw urzgdzen optyczno-elektrycznych stuzacych do
prowadzenia rejestracji video zdarzen.

1.3.2 Konstrukcje wsporcze - elementy konstrukcyjne stuzace do zamocowania kamer
i detektorow.

1.3.3 Stlup przystankowy — stalowa konstrukcja wsporcza stuzgca do zamocowania
tablic DIP, osadzona na fundamencie prefabrykowanym.

1.3.4 Fundament - konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzagca do utrzymania
masztu w pozycji pracy.

1.3.5 Kabel sSwiattowodowy - kabel zawierajgcy co najmniej jedno witdkno
Swiattowodowe Ilub co najmniej jedng wigzke widkien sSwiattowodowych,
wyprodukowany w taki sposéb, aby spetniat odpowiednie wymagania optyczne,
mechaniczne i sSrodowiskowe.

1.3.6 Kabel sygnatowy - kable stuzgce do przesytania informaciji, ktére zbudowane sg
z jednej lub wiecej par skreconych ze sobg przewoddéw miedzianych, przy czym
kazda z par posiada inng dtugos¢ skrecenia w celu obnizenia zaktocen
wzajemnych.

1.3.7 Zintegrowana szafa sterownicza - urzadzenie techniczne zapewniajgce
realizacje zatozonego sposobu sterowania sygnatami $wietinymi oraz
zarzadzanie danymi i procesami wynikajacymi z pracy systemu ITS.

1.3.8 Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzgcych
dostepnych w wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach
zaktéceniowych.
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Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.4. Ogoblne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robét oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg i SST oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogblne wymagania dotyczgce robét podano w D-00.00.00 “Wymagania ogdine”.
Wykonawca zobowigzany jest wykonywaé roboty zgodnie wymaganiami i procedurami
zawartymi w normach zaktadowych ZN-WIMUMWR-01, ZN-WIMUMWR-02, ZN-
WIMUMWR-03, ZN-WIMUMWR-04, ZN-WIMUMWR-05 oraz zarzgdzeniu nr 9657/1010,
jak réwniez z wymaganiami szczeg6towymi zawartymi w OPZ.

2. MATERIALY

2.1.  Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw

Ogblne wymagania dotyczgce materiatobw podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Zgodnie z prawem budowlanym Art. 10 ust. 2 oraz ustawg z dnia 16.04.2004r. (Dz.U. z
dnia 30.04.2004r.) o wyrobach budowlanych, wszystkie zakupione przez Wykonawce
materiaty budowlane powinny by¢ wtasciwie oznaczone.

Wyréb budowlany nadaje sie do stosowania przy wykonywaniu robét budowlanych, jezeli

jest:

a) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z normag
zharmonizowang albo europejskg aprobatg techniczng badz krajowg specyfikacjg
techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejskg za zgodng z wymaganiami
podstawowymi, albo

b) umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobéw majgcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat
deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

c) oznakowany znakiem budowlanym.

Materialy uzyte muszg spetnia¢ wymagania niniejszej specyfikacji oraz by¢ zgodne z

dokumentacjg projektowa. Wszelkie nazwy wtasne produktéw i materiatdw przywotane w

specyfikacji stuzg okresleniu pozgdanego standardu wykonania i okresleniu wtasciwosci i

wymogdw technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla danych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamienne rozwigzania (w oparciu o produkty innych producentéw) pod

warunkiem:

— spetnienia tych samych wtasciwosci technicznych;

— przedstawieniu zamiennych rozwigzan na piSmie (dane techniczne, atesty,
dopuszczenia do stosowania);

— uzyskaniu akceptacji Projektanta i Zamawiajgcego.

Jakiekolwiek przerdébki projektowe, budowlane i instalacyjne muszg by¢ wykonane na

koszt Wykonawcy.

2.2. Rodzaj uzytych materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedtug zasad niniejszej SST sa:
- Kabel typu YKYZo;
- Kabel typu FTP-OUTDOOR-KATS5;
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— Kamery wideomonitoringu
— Maszt (stup o$wietleniowy z fundamentem)
- Szafa zasilajgco-sterujgca;

2.3. Materiaty budowlane
Zgodnie z projektem wykonawczym

2.4. Elementy gotowe

24.1 Kable
2.4.1.1. Kable sygnalizacyjne

Kable i przewody elektryczne powinny spetnia¢ wymagania PN-93/E-90403. Nalezy
stosowac kable o napieciu znamionowym 0,6/1kV, wielozytowe o zytach miedzianych w
izolacji polwinitowe;j.
Kable $wiattowodowe powinny spetnia¢c wymagania PN-EN-187000:2001. Nalezy
stosowac kable z wibknami w tubie centralnej w powtoce polietylenowej o liczbie widkien
wynoszgcej min. 8.

2.4.2 Monitoring

Dla potrzeb monitoringu zastosowac:
— kamery kompaktowe dzier/noc, montowane na konstrukcjach wsporczych.
Parametry kamer oraz spos6b mocowania szczegétowo opisuje dokumentacja projektowa.

2.4.3 Konstrukcje wsporcze

Urzadzenia systemu nalezy mocowac na konstrukcjach wsporczych, ktére powinny byc¢
usytuowane poza jezdnig drogi, ha poboczu, chodniku lub na wysepce wyodrebnionej z
jezdni przy pomocy kraweznikéw. Dopuszcza sie mocowanie elementéw systemu zaréwno
do specjalnie ustawionych masztéw jak i do istniejgcych elementow wsporczych, np.
stupéw, masztow oswietleniowych, itp. Konstrukcje wsporcze powinny byé stabilne i
zapewnia¢ umieszczenie urzadzen w stosunku do drogi zgodnie z wymogami realizacji
zadania. Do montazu kamer i modemdéw przewiduje sie zastosowanie standardowych
konsol mocujgcych.

2.4.4 Szafa zasilajgco-sterujgca

Szafa dostepowa wykonana powinna by¢ jako szafa dwudzielna z przedziatami tgcznosci i
wideomonitoringu oddzielonymi za pomocg przegrody azurowej. Montaz szafy wykonac na
istniejacym fundamencie prefabrykowanym. Szczego6towy opis parametréw i wyposazenia
zawiera dokumentaciji projektu wykonawczego.

2.5. Skladowanie materiatéw

Materiaty nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do

tego celu, suchych, przewietrzonych i oswietlonych. Sktadowanie kabli powinno by¢

zgodne z warunkami:

— kable w czasie sktadowania powinny sie znajdowaé w bebnach, dopuszcza sie
sktadowanie krétkich odcinkéw w kregach;

— bebny z kablami powinny byé ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach
tarcz, a kregi utozone poziomo;
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— konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

Stalowe elementy konstrukcji wsporczych mozna sktadowaé na placu, jednak w miejscu,
gdzie nie beda narazone na uszkodzenia mechaniczne i dziatanie korozji, na wyréwnanym
podtozu w pozycji poziomej z zastosowaniem przektadek z drewna miekkiego.

Zrodta $wiatta powinny byé przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie
nizszej niz -5°C i wilgotnosci wzglednej powietrza nieprzekraczajgcej 80%, w
opakowaniach wg PN-86/0-79100.

Sktadowanie szafek powinno odbywac¢ sie w zamknietym, suchym pomieszczeniu,
zabezpieczonym przed dostawaniem sie kurzu i przed uszkodzeniami mechanicznymi.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Ogblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zarébwno w miejscu tych roboét, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materiatow, sprzetu itp.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, OST, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym kontraktem.

Roboty ziemne wykonywane w poblizu istniejgcych urzadzehn podziemnych winny byé
wykonywane recznie.

3.2. Rodzaj uzytego sprzetu

Roboty elektroenergetyczne mogg by¢é wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego, zaakceptowanego przez Zamawiajgcego.

Przy mechanicznym wykonywaniu robét, Wykonawca powinien dysponowaé sprzetem
sprawnym technicznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania

Ogblne wymagania dotyczgce transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jakos$¢ wykonywanych robot.

Liczba srodkdw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, OST, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym kontraktem.

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Urzgdzenia transportowe
powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu elementéw, konstrukcji itp.
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niezbednych do wykonania rob6t. Przewozone srodkami transportu elementy powinny byé
zabezpieczone przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych z
wymaganiami producenta. Zaleca sie dostarczanie materiatbw do stanowisk montazowych
bezposrednio przed ich montazem w celu unikniecia dodatkowego transportu
wewnetrznego z magazynu budowy.

4.2. Transport elementow

Transport kabli nalezy dokonaé¢ z zachowaniem warunkow:

— kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach jezeli
masa kregu nie przekroczy 80kg, a temperatura otoczenia jest wyzsza od + 4°C, przy
czym wewnetrzna srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna $rednica
kabla;

— zaleca sie przewozenie bebnow z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza sie
przewozenie bebndw z kablami w skrzyniach samochodéw ciezarowych lub przyczep;

— bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodu powinny byé ustawione na
krawedziach tarcz, a tarcze bebnéw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni
samochodu tak, aby beben nie mogt sie przetaczaé¢, ktadzenie bebnéw z kablami w
skrzyni samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla nalezy uktadaé poziomo;

— zabronione jest przebywanie os6b w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna
z kablami, zatadunek i wytadunek bebndéw z kablami na skrzynie i ze skrzyni
samochodu zaleca sie wykonywac przy pomocy zurawia;

- swobodne staczanie bebnéw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregow
kabli jest zabronione.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone

przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez

wytworce dla poszczegdlnych elementéw.

Zaleca sie dostarczanie elementéw ciezkich na stanowisko montazu, bezposrednio przed

montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu

budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania

Ogb6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania
ogblne” oraz w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlano-
Montazowych Tom V Instalacje elektryczne.

Wykonanie robét powinno by¢ jak okreslono w ST, bagdz inne, o ile zostanie pozytywnie
zaopiniowane przez Inspektora nadzoru oraz zatwierdzone zostanie przez
Zamawiajgcego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatbw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé¢ z dokumentacjg
projektowg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostana, jesli
wymagaé¢ tego bedzie Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Polecenia Inspektora Nadzoru beda
wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
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Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Wykonawca powinien opracowa¢ i przedstawi¢c do akceptacji Zamawiajgcemu
harmonogram robét.

5.2. Zestawienie rodzaju robot

Zakres robdt niniejszej Szczegbdtowej Specyfikacji Technicznej obejmuje:

- montaz kamer wideomonitoringu na konstrukcjach wsporczych;

— uktadanie kabli typu YKYZo w kanalizacji kablowej i stupach;

- ukfadanie kabli typu FTP-OUTDOOR-KAT5, w kanalizacji kablowej i stupach;
— montazu szafy zasilajgco-sterujacej;

— podfgczanie przewoddéw w szafach, masztach i urzgdzeniach;

— uruchomienie i konfiguracja systemu;

- pomiary.

5.3. Montaz kamer monitoringu

Kamery monitoringu nalezy montowac na konstrukcjach wsporczych za pomoca uchwytéw
i opasek montazowych. Do kamer nalezy doprowadzi¢ przewody zasilajgce i sygnatowe.
Kamery nalezy ustawi¢ i wyregulowa¢ w celu uzyskania wiasciwego pola widzenia
kamery.

5.4. Uktadanie kabli

Kable wciggna¢ do kanalizacji kablowej i wnetrza konstrukcji wsporczych. Kable od szafy
ITS do urzgdzen powinny by¢ uktadane w ciggu bez przecinania kabla. Przy uktadaniu
kabli wykluczy¢ ich skrecanie oraz nadmierne rozcigganie i zginanie. Promien giecia kabli
nie powinien by¢ mniejszy niz 10-krotna Srednica kabla. W studzienkach oraz przy szafach
i konstrukcjach wsporczych pozostawi¢ zapasy kabli i natozy¢é na kable oznaczniki
identyfikacyjne. Kable uktada¢ w temperaturze nie nizszej niz 0°C. Po utozeniu dokona¢
niezbednych pomiardw i stanu potaczen elektrycznych. Prace wykona¢ zgodnie z normg N
SEP-E-004.

Podczas przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed
wilgocig oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez:

— szczelne zalutowanie powtoki;

— natozenie kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jak izolacja).

5.1. Uruchomienie i konfiguracja systemu

Wykonawca zobowigzany jest do skonfigurowania nowo instalowanych urzadzen zaréwno
lokalnie jak i po stronie systemu ITS (podsystemy i aplikacje dziedzinowe): daGama, PMU,
OpenEye, HelpDesk ITS, M3S, jak réwniez w aplikacjach wytworzonych i dostarczonych
na potrzebe realizacji niniejszej inwestycji .

Protokoty z testéw konfiguracji i uruchomienia urzadzen nalezy dotgczy¢ do dokumentaciji
powykonawczej.

5.2.  Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Jako dodatkowg ochrone od porazen prgdem elektrycznym zastosowano samoczynne
wytgczanie zasilania.
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Sie¢ sygnalizacyjng wykonaé w uktadzie TN-S z oddzielnym przewodem PE i N
wykorzystujgc zyty kabla sterowniczego.

Metalowe konstrukcje wsporcze nalezy uziemi¢ uziomem pretowym lub z bednarki o
rezystancji nieprzekraczajgcej 30Q. W przypadku masztow stalowych typu MS i MSW,
bednarke nalezy potgczy¢é z masztami przez spawanie lub za pomocg 2 $rub MS.
Potgczenia te powinny znajdowa¢ sie 20cm nad ziemig i by¢ zabezpieczone farbag
bitumiczna.

Ewentualne tgczenie odcinkéw bednarki nalezy wykonywac przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna by¢ uktadana ptycej niz 0,6m i powinna by¢ zasypana
gruntem bez kamieni, zwiru i gruzu.

Od zaciskéw ochronnych do elementéw przewodzacych dostepnych, nalezy uktadaé
przewody miedziane o przekroju nie mniejszym niz 2,5mm?.

Przewody te powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét przy
budowie systemu nadzoru dostepu.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania badah materiatéw oraz
robo6t. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzagdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtiowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymogom norm okres$lajgcych procedury badan. Inspektor
Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzgdzen pomiarowych, pracy personelu lub metod
pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu
wskazania Inspektorowi Nadzoru zgodno$ci dostarczonych materiatéw i realizowanych
robé6t z dokumentacjg projektowg, OST, SST.

Materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnosé z warunkami
podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do uzycia
bez badan.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru
o rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptaciji
Zamawiajgcego.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktérg moze kontynuowac dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru i
ewentualnie przedstawiciela zarzadcy drogi zatozonej jakosSci.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdét, Wykonawca powinien uzyskaé od producentdéw
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatow.
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Na Zzgdanie Inspektora Nadzoru, nalezy dokona¢ testowania sprzetu posiadajgcego
mozliwo$¢ nastawienia mechanizméw regulacyjnych.

W wyniku badan testujgcych nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru sSwiadectwa
cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét

6.3.1 Kable, osprzet kablowy i sygnalizacyjny

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm przedmiotowych
lub dokumentéw, wedtug ktdérych zostaty wykonane, na podstawie atestéw, protokotéw
odbioru albo innych dokumentow.

6.3.2 Sprawdzenie ciggtosci zyt

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonaé
przy uzyciu przyrzgdéw o napieciu nieprzekraczajgcym 24V. Wynik sprawdzenia nalezy
uznaé za dodatni, jezeli poszczeg6lne zyty nie majg przerw oraz jesli poszczegolne fazy
na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

6.3.3 Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza 0 napieciu nie mniejszym niz 2,5kV,
dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik
nalezy uznac¢ za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi co najmnie;j:

- 20MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru
nasyconego, o napieciu znamionowym do 1kV;

- 50MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru
nasyconego, O nhapieciu znamionowym wyzszym niz 1kV oraz kablami
elektroenergetycznymi o izolacji z tworzyw sztucznych;

- 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-76/E-90300.

6.3.4 Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykona¢ pomiar gtebokos$ci utozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan potgczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ stopien
zageszczenia i rozplantowanie gruntu.

Po wykonaniu instalacji przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢ jakosS¢ potgczen
przewoddw ochronnych, wykona¢ pomiary rezystancji uzioméw oraz pomierzy¢ (przy
zerowaniu) impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia skutecznosci zerowania.

6.3.5 Pomiary transmisyjne kabli sygnatowych FTP

Po wykonaniu potgczeh urzadzehn systemu z szafg ITS nalezy wykona¢ pomiar
parametrow transmisyjnych kabli FTP zgodnie z obowigzujgcymi normami.

6.3.6 Sprawdzenie dziatania systemu i urzgdzen

Nalezy przeprowadzi¢ testy funkcjonalne dziatania urzgdzeh oraz systemu autoryzacji
wjazdu na parking, systemu rejestracji i odtwarzana materiatu wideo, systemu zarzgdzania
infrastrukturg parkingu oraz zliczania pojazdow.

W zakresie minimalnym nalezy zweryfikowa¢ poprawnosé:

- podtaczenie i konfiguracje urzgdzen widoemonitoringu
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— podtgczenie i konfiguracje urzgdzen podtrzymujgcych zasilanie
— podtgczenie i konfiguracje urzgdzen DIP

6.3.7 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty niespetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach OST
zostang przez Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robét, kidre wykazujg odstepstwa od postanowien OST zostang
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

6.4. Badania po wykonywaniu robét

W przypadku zadawalajgcych wynikéw pomiaréw i badan wykonanych przed i w czasie
wykonywania rob6t, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢ zgode na
niewykonywanie badan po wykonaniu robot.

7. OBMIAR ROBOT

Rozliczanie i sposob ptatnosci okreslono w umowie na roboty budowlane. Wynagrodzenie
Wykonawcy rozliczane bedzie na podstawie obmiaru zrealizowanych i odebranych roboét.
Pomocniczg jednostkg obmiarowg (np. na cele oceny postepu robét) dla linii kablowej jest
metr, natomiast dla elementéw systemu (takich jak kamera monitoringu, modem itp.) jest
szt./kpl. Obmiaru robdét dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i
ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez
Zamawiajgcego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogblne wymagania dotyczgce odbioru rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowag, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

Przy przekazywaniu sygnalizacji do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest dostarczyc
Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

— dokumentacje powykonawczg;

— protokoty z dokonanych pomiaréw;

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczanie i sposéb ptatnosci okreslono w umowie na roboty budowlane.
Wymagania w zakresie ptatnosci podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
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Normy ZN-WIMUMWR-01+05 Miejskie Teletechniczne Kanaty Kablowe (MTKK) dla
Miasta Wroctawia;

Norma SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa;

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ prgdowa diugotrwata przewodow;

PN-IEC 60364-5-523- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz
wyposazenia elekitrycznego. Obcigzalnos$¢ pragdowa dtugotrwata przewodow;
PN-93/E-09401 — Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powtoce polwinitowej na nap. znamionowe 0,6/1kV;

PN9G/E-90403 — Kable elekiroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe nieprzekraczajgce 6,6kV. Kable sygnalizacyjne
na napiecie znamionowe 0,6/1kV;

PN-EN 12368:2009 — Urzadzenia do sterowania ruchem drogowym — Sygnalizatory;
PN-80/H-74219 — Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego stosowania;
PN-74/C-89200 — Rury cisnieniowe PCV;

PN-IEC 60364-4-47 — Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym;
BN-74/3233-17 — Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo — pomiarowe;

BN-8318836-02 — Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze;

PN-80/B-03322 — Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukciji
wsporczych;

PN-68/B-06050 — Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
badan przy odbiorze;

PN-EN 206-1:2003 — Beton zwykty;

PN-EN 12620:2004 — Kruszywa mineralne do betonu;

PN-85/B-23010 — Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia;

PN-EN 197-1:2002 — Cement portlandzki;

PN-EN 1008:2004 — Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw;

PN-81/C-89203 - Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu;

PN-80/C-89205 — Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu;

PN-91/E-05160/01 — Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania
dotyczace zestawdw badanych w petnym i niepetnym zakresie badan typu;
PN-86/0-79100 — Opakowania transportowe. Odpornos$¢ na narazanie mechaniczne.
Wymagania i badania;

BN-68/6353-03 — Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu
suspensyjnego;

BN-88/6731-08 — Cement. Transport i przechowywanie;

BN-87/6774-04 — Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek;
BN-83/8836-02 — Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze;

PN-EN 13286-2:2007 — Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu;

BN-72/8932-01 — Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

10.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy urzgdzen elektrycznych. Warszawa 1980r;
Szczegobtowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatdéw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach [Dz. U.
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Zatgcznik do nr-u 220, poz. 2181 z 23 grudnia 2003r.]. Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. wraz z zatgcznikami 1-4;

Instrukcja zabezpieczeh przed korozjg konstrukcji betonowych, nr 240 wyd. przez ITB
w 1982r;

Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985 r. Dz. Ustaw nr 204 poz. 2086 z
2004r;

Rozporzadzenie  Ministra Infrastruktury w  sprawie informacji  dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczehstwa i ochrony zdrowia.
Dziennik Ustaw nr 120 z dn. 23.06.2003r. poz. 1126;

Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 26 lutego 1996r. w
sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ skrzyzowania linii
kolejowych z drogami publicznymi i ich usytuowanie (Dz. U. z 1996r. nr 33 poz. 144).
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