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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (zwanej dalej
specyfikacja techniczng lub ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt, zwigzanych z rozbiorka
elementow drog i ulic podczas realizacji zadania” ,,Budowa podjazdu dla 0s6b niepetnosprawnych we
Wroctawiu przy ul. Ko$ciuszki — rog ul. Pitsudskiego”.

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, stanowia wymagania dotyczace rozbiorki elementow drog.
Szczegdtowy zakres robot, tj. rodzaj asortymentu, ilo$¢ oraz lokalizacja — zgodnie z dokumentacja projektowa
(kosztorys ofertowy, plan sytuacyjny).

1.4 Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe, sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot, jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych roboét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
Do wykonania robo6t zwigzanych z rozbiorka elementow drég, ogrodzen , nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
- sprezarka powietrza spalinowa przewozna,
- mlot pneumatyczny,
- tadowarki,
- samochody cigzarowe,
- narzedzia.
- zrywarki,
- pily mechaniczne,
- koparki.

4. TRANSPORT
Do wywozu materialow z rozbiorki, proponuje si¢ w dokumentacji samochody samowyladowcze. Gruz nalezy
wywies¢ na najblizsze legalne wysypisko gruzu.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe elementéw dréog, obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé recznie w sposob umozliwiajacy odzyskanie petnowartosciowe
materiaty budowlane.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce
okres$lone wskazane przez Inzyniera (magazyn ZDIUM).

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

Materiaty przeznaczone do ponownego wbudowania, nalezy zabezpieczy¢ i pouktadaé na paletach w miejscach
nie kolidujacych z ruchem pieszych ani uzbrojeniem terenu.

Wszystkie odpady powstate z rozbiorki (np. gruz betonowy) powinny by¢ wywiezione na sktadowisko odpadow
i zutylizowane na koszt Wykonawcy.

Doty (wykopy) powstatle po rozbidrce elementéw droég znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa begda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

61



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jako$ci robot, polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Wskaznik zageszczenia gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni,

powinien by¢ > 1.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog, jest:

dla nawierzchni— metr kwadratowy (m?)
dla kraweznika — metr biezacy (m)
- dlatawy —(m?).

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inzyniera.
Obmiar nie powinien obejmowac¢ jakichkolwiek roboét, niewykazanych w dokumentacji projektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych na piSmie przez Inzyniera/ Inspektora Nadzoru. Dodatkowe roboty wykonane bez
pisemnego upowaznienia Inzyniera/ Inspektora Nadzoru, nie moga stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa
zaplate.

W przypadku wystapienia dodatkowych robot rozbiérkowych, nieujgtych w kontrakcie, nalezy wystapi¢ do
Inzyniera z wnioskiem o ich akceptacj¢. Akceptacje nalezy uzyska¢ przed rozpoczgciem ich wykonania.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Odbiér robét
Odbioru robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog, dokonuje Inzynier/ Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu

rob6t do odbioru przez Wykonawcg.

Odbiorowi podlegaja wykonane rozbiorki elementow drog i ulic.

8.2 Roboty rozbiorkowe
Roboty rozbidrkowe, uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jesli zostaly spetnione

wymagania okreslone w punkcie 5 i 6 niniejszej SST.

8.3 Roboty poprawkowe

Roboty poprawkowe, Wykonawca wykona na koszt wlasny, w terminie uzgodnionym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych, wg punktu 7, zgodnie z obmiarem po
odbiorze robot i obejmuje:
Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
rozkucie 1 zerwanie nawierzchni,
ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na
poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b)dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy :

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017
2. PN-D-96000
3. PN-D-96002
4. PN-H-74219
5. PN-H-74220
6. PN-H-93401

odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikdw wraz z wyjgciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki;

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

Tarcica iglasta ogdélnego przeznaczenia

Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogoélnego stosowania
Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogo6lnego
przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
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7. PN-H-93402
8. BN-87/5028-12

9. BN-77/8931-12

Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco
Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraglym i
kwadratowym

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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