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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Oyania i Odbioru Robét Budowlanych
(STWIORB) & wymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t mostowych w ramachdwal nowej
ktadki nad Al. Jana Ill Sobieskiego we Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania ST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna jest stosovjaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robo6t zwkanych z wbicienscianki
szczelnej stalowej i obejmuij

- whbicie écianek szczelnych stalowych z grodzic AU-14 rgbgkasé 6,0 m,

- wbijaniescianek szczelnych stalowych z grodzic GZ-4 rdogkas¢ 4,0 m,

- ewentualne ggenie grodzic,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa szgodne 2z obowizujacymi odpowiednimi normami
i STWIORB M-00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.
Scianka szczelna- konstrukcja zabezpiecaap wykop przed napltywem wody i naporem gruntu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag)
Projektowa, ST i poleceniami lzyniera (Kierownika Projektu).
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB M-00.00.00. ,Wymaganialbg”.

2. MATERIALY

2.1. Materiatami stosowanymi do wykonania robot welllg zasad niniejszej SST$

2.1.1. Grodzice GZ-4 i AU-14 ze stali zgodnie z B®B-93499 |ub inne zaakceptowane przez
Kierownika Projektu (layniera).

Grodzice powinny mi@oznaczone trudno zmywalfiarba ich gabaryty, numer partii i daprodukcji.

Stal powinna spetnéawymagania norm PN-86/M-84018 i PN-88/M-84020

2.1.2. S¢zenia.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do zasypywania wykopow powinien rdigo dyspozycji, nagpujacy sprzt:
- wibromtoty - do wbijania lub wyagania grodzic,

- zuraw samochodowy - do podnoszenia grodzic,

- spawarki elektryczne.

4. TRANSPORT

Transport grodzic powinien odbywasie po odpowiednio przygotowanych i wyznaczonych dobga
dojazdowych, w razie potrzeby zez specjalnymi zmal@strzegawczymi i informacyjnymi.
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Pojazdy staace do transportu powinny spetéiarunki techniczne wymagane w ruchu drogowym.
Transport powinien zapewrdia

- stabilné¢ pozycji zatadowanych materiatéw,

- z grodzic przed ich uszkodzeniem,

- kontrok zatadunku i wytadunku.

Grodzice nalgy uktad& réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Ogodlne warunki wykonania robét podano w STWIORB MéD.00. ,Wymagania Ogolne”.

5.2. Parametryscianki szczelnej.

Z uwagi na wielké¢ parcia wody i obazenie z nim zwizane nalgy wbi¢ scianki szczelne GZ-4
dtugcéci 4,0 mi 6,0 m.

5.3. Zakres wykonywanych robot

Wykonawca przed przygtieniem do robét zvgzanych z wbicienscianki szczelnej powinien wykota
Projekty: pomostow roboczyckeianki szczelnej i ewentualnej konstrukcji rozpoepwraz przedstawi
je do akceptacji laynierowi. Grodzice stanowibeda zabezpieczenie nasypu.

5.3.1. Roboty przygotowawcze

Grodzice na placu budowy najeuktada& w stosach z przekltadaniem ich warstw drewnianyytardi,

ktorych gérne ptaszczyzny powinny dw jednym poziomie. W pionie dyle powinny dyedne pod
drugimi.

Rozmieszczenie stosOw grodzic powinno zapetvd@nich swobodny dagt.

Przed przysipieniem do robdt palowych nale sprawdzt zgodnd¢ z Dokumentagj Projektove oraz
ich stan. Grodzice uszkodzone rigl@suryé z placu budowy.

5.3.2. Zasady whbijania elementéwcianki szczelnej.

Grodzic nie nalgy rzuca&, gwattownie podnosii wlec po ziemi.

Przed rozpoaxiem whbijania nalgy zapewnt wspotosiowdé grodzicy i miota.

W przypadku uszkodzenia gtowicy najeodcia¢ uszkodzony odcinek grodzicy. Przy powtarzaniy si
uszkodzé gtowic nalery zmienit parametry miota.

Whijanie grodzic natey przerwa, gdy uzyskuje siwpedy grodzic mniejsze nil mm/uderzenie.

Dobdér masy mtota do whijania naleuzaleni¢ od wielkasci uzyskiwanych wpdow i od masy grodzic.

Nie naley dazy¢ do wbijania grodz do rzdnej projektowanej mimo matego wagu.

Scianke szczela nalezy zagkbi¢ w warstwe gruntu nieprzepuszczalnego. W trakcie whijaniadgio
nalezy dba& o zapewnienie szczelfm zamkow 4czacych poszczegOlne grodzice. Whijanie grodzic
przeprowadza sikolejno.

Przed przysipieniem do wtéciwego whijania naley przeprowadi test na diug& grodzic. Grodzice do
testu naley usytuowa tak, aby mogty stasie elementamiscianki szczelnej. Grodzice te muyshy¢
wbijane tymi samymi ugglzeniami, ktore &da uzywane do pozostatych.

Wped grodzic nalgy mierzy¢ z dokfadnécia do 1 mm. W przypadku miotdw wolnospadowych i
parowo-powietrznych pojedynczego dziatania obliczg wped s$redni z 10 uderze miota.
Przy stosowaniu miotow uderzaych z duymi czestotliwasciami mierzy st wped uzyskany w eigu
1 min. dziatania miota i obliczagskredni wgd. Wyniki pomiarow wrdu 1 wiasciwe jedynie wtedy,
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gdy gtowica grodzicy jest nieuszkodzona. W czask®t palowych naley prowadzt Dziennik wbijania
scianki szczelnej.

Po whbiciu scianki szczelnej i odebraniu jej przez zymiera naley przysapi¢c niezwtocznie
do wykonania wykopow zgodnie z Dokumenigejojektova.

Scianke szczela nalezy wyciagma¢ po wykonaniu - w przypadku gdy jest to przewideian
w Dokumentacji Projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli rob6t podano w STWIORB MeQO00. ,Wymagania Ogolne”.

6.1. Elementy stalowe

Przed przysipieniem do wbijania grodzic nate sprawdzé:

- wymiary i jakG¢ grodzic przygotowanych do wbicia,

- geodezyjne wytyczenigianki szczelnej.

Grodzice nie powinny hkiy powyginane, a ich kae nie mog by¢ uszkodzone. Zamki powinny
zapewnié szczelné¢ polaczen.

Materiaty przeznaczone do wbudowania powinny bgodnie z PN lub posiaéldAprobat Technicza,
posiadé Atest Producenta oraz uzysk&azdorazowo przed wbudowaniem akcepiatpzyniera z
wpisem do Dziennika Budowy.

6.2. Whbijanie grodzic

Po wykonaniucianki szczelnej naky sprawdzé jej potazenie w planie i wysolkiziowe.

Tolerancje wbijania grodziasastpujace:

- przesurgcie w planie nie powinno léywicksze nk 3 cm,

- odchylenie od kierunku wbijania grodzic nie pominby wieksze nk 1,0% i 2 cm na diudgai
od dna wykopu do géry.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru robédt jest 1 m (metr) wbitégianki szczelnej stalowej oldlenej diugaci oraz
1 m wychgnigtej scianki zgodnie z DokumentacProjektova.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB M-00Q0. ,WWymagania Ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru podano w STWIORB M-00.00,0@ymagania Ogoélne”. Roboty powinny by
wykonane zgodnie z DokumentacpProjektova, Specyfikaci Techniczm i pisemnymi decyzjami
Inzyniera.

Podstaw dokonania oceny ikei i jakosci robot g nastpujace dane i dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi na nidgm@ami dokonywanymi w trakcie budowy,

- Dane geotechniczne zawieteg informacije o rodzaju gruntu, w ktorym wykonywdaydy roboty
fundamentowe,

- Dziennik Budowy,

- Dziennik wbijaniacianki szczelnej.

Odbidr robot na zasadach odbioru ostatecznego.

Odbior stanowi protokolarne stwierdzenie i sprawiize

- dlugai¢ whitej scianki,

- prawidtowd¢ wykonania robo6t, usytuowanieianki, gtbokasci whbicia, poziomuscianki,

- usytuowanie pali w planie, poziom whbicia palsprawdzenie rimosci pala na podstawie pomiaru
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jego wiedu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0g0Ilne wymagania dotygee ptatnéci podano w STWIORB M-00.00.00. ,Wymagania Ogdine”.

9.2.Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie Projektéw pomostéw roboczych, wbiciayentualnego rozparciggianki szczelnej,
- transport grodzic,

- wyznaczenie przebiedweianki i usytuowania pali,

- monta, demonta i przemieszczenie wdzenia do wbijania grodzic w afisie budowy,

- przygotowanie grodzic do wbicia,

- wbicie grodzic do wisciwej gikbokaici z zapewnieniem szczel§w polczen,

- przyckcie grodzic - gdy jest to konieczne,

- rozparcie,

- uporadkowanie terenu budowy,

- przeprowadzenie nieztinych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikac

9.3.Zgodnie z dokumentagchalezy wykona:

- §Cianke szczeln stalow z grodzicy GZ-4 - 17,0 m
- §Cianke szczeln stalowy z grodzicy AU-14 - 10,0 m

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-02482Fundamenty budowlane. Blws¢ pali i fundamentow palowych
PN-83/B-02482Fundamenty budowlane. Blas¢ pali i fundamentow palowych.

PN-H-01103Stal. Potwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie bagw

PN-87/H-01104Stal. Pétwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie.

PN-88/H-01105Stal. Pétwyroby i wyroby hutnicze. Pakowanie prameywanie i transport.
PN-92/H-01106Stal. Ogolne warunki techniczne dostaw wyrobow.

PN-86/H-84018Stal niskostopowa o podwgzonej wytrzymaitéci. Gatunki.

PN-91/H-93010Stal. Ksztattowniki walcowane na gop.

PN-EN 10025:2003Vyroby walcowane na gaco z niestopowych stali konstrukcyjnych.

Warunki techniczne dostawy

PN-EN 10248-1:1999Grodzice walcowane na gmo ze stali niestopowych. Techniczne warunki
dostawy.

PN-EN 10248-2:1999Grodzice walcowane na g@o ze stali niestopowych.. Tolerancje ksztattu i
wymiaréw.

PN-EN 12063Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznyidianki szczelne.

Aprobaty Techniczne IBDIM.
Karty Techniczne/Technologiczne produktow zastosgywh do wykonania wiej wymienionych robot.

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJ z dnia 30 maja
2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim paowi odpowiadé drogowe obiekty igynierskie i
ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dniab&32000 r.).
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