SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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ZABEPIECZENIE KABLI



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyece
wykonania i odbioru zabezpieczenia kablowych lieiekomunikacyjnych i energetycznyehramach
budowy nowej ktadki nad AL. Jana Ill Sobieskiego Weoctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument kontraktowy i przetargowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w faie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obptych SST

Roboty oméwione w SST marastosowanie do zabezpieczenia linii telekomuryikgch oraz
energetycznych przy budowie drog.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja kablowa - zespdgdw podziemnych z wbudowanymi studniami przeznagzhm
prowadzenia kabli telekomunikacyjnych.

1.4.2. Kanalizacja magistralna - kanalizacja kalslavielootworowa przeznaczona do kabli linii
magistralnych, midzycentralowych, ngdzymiastowych okigowych i pgrednich.

1.4.3. Kanalizacja rozdzielcza - kanalizacja kalagadno- lub dwutorowa przeznaczona do kabli linii
rozdzielczych.

1.4.4. Blok kanalizacji kablowej - blok betonowyezinym lub wieloma otworami stosowany do
zestawienia agow kanalizacji kablowej.

1.4.5. Cig kanalizacji - bloki kanalizacji kablowej lub rutyozone w wykopie jeden za drugim i
pofaczone pojedynczo lub w zestawach pozvaalggh uzyska potrzebn liczbe otwordw kanalizacji.
1.4.6. Studnia kablowa - pomieszczenia podziemngdatwane midzy cihgi kanalizacji kablowej w
celu umaliwienia wciagania, montau i konserwacji kabli.

1.4.7. Kablowa siemiejscowa - si€taczy telefonicznych z uszglzeniami liniowymi, 4czaca centrale
telefoniczne midzy sol, oraz centrale telefoniczne ze stacjami abonenckimi

1.4.8. Sié miedzycentralowa - a&¢ linii miejscowej obejmujca linie hczace centrale telefoniczne w
jednym midcie.

1.4.9. Sié abonencka - g%¢ sieci miejscowej od centrali miejscowej do apasetélefonicznych.
1.4.10. Sié magistralna - a&¢ linii abonenckiej obejmuajca linie od szafek kablowych do gtowic,
puszek i skrzynek kablowych..

1.4.11. Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obovaizujacymi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogln
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania



Ogodlne wymagania dotygee materialtdbw podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne”.
Materiaty do zabezpieczenia kablowych linii telekorikacyjnych i energetycznych nabywane s
przez Wykonawe u wytworcow. Kady materiat musi mieatest wytwaorcy stwierdzagy zgodnéé
jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.2. Materiaty gotowe

Rura dwudzielna A120PS (RHDPE-D-119) o dt. 12m z¢.3smce rury uszczelidipianky
niskopkzna wodoszczelpwraz z oznaczeniem markerami magnetycznymi, wvpietgicbokasci
utozy¢ tasme ostrzegawcg koloru pomaraczowego na catej diugoi odkrycia.Rury naley
przechowywad na utwardzonym placu, w nienastonecznionych migjszabezpieczonych przed
dziataniem sit mechanicznych.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot, zarowno w miejscu tych rolpak, tez przy
wykonywaniu czynnéci pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku materiatéw,
spratu itp. Sprat uzywany przez Wykonawcpowinien uzyskéakceptagj Inzyniera. Liczba i
wydajna¢ sprztu powinna gwarantowavykonanie robo6t zgodnie z zasadami élarymi w
dokumentacji projektowej, SST, SST i wskazaniaciytiera w terminie przewidzianym kontraktem.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest obowrany do stosowania jedynie takigfodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robot. Liczbsrodkow transportu powinna gwarantaiva
prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dlreymi w dokumentaciji projektowej, SST, SST i
wskazaniach leyniera, w terminie przewidzianym kontraktem. §dadkach transportu przewone
materialy i elementy powinny byabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktazigoonie z
warunkami transportu wydanymi przez wytwgria poszczegodlnych elementéw.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Podczas budowy zachodzi koniecghaabezpieczenia istnigych linii kablowych
telekomunikacyjnych oraz energetycznych poprzezemi@ rur ostonowych dwudzielny@il20PS
(RHDPE-D-119)na tych kablach. Technologia robét uzaiena jest od warunkow technicznych
wydawanych przezaytkownika linii, ktéry w sposéb ogolny okila sposdb przebudowy. Roboty
nalezy wykona zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpiéstea i higieny pracy [53].
Wykopy powstate podczas uktadania rur ostonowychipoy by¢ zasypane zagzczonym gruntem i
wyréwnane do poziomu terenu. Wk zag;szczenia powinien fgyrowny 0,85.

5.2. Skrzyzowania i zblizenia z drogami

Na skrzyowaniach z drogami oraz pod zjazdami kable zyatabezpieczy poprzez utéone rur
ochronnych dwudzielnych&120PS (RHDPE-D-119utozonych zgodnie z wymaganiami wg BN-
73/8984-05 [8]. Rury ochronne powinnydaytozone poziomo na catej szergkodrogi i co najmniej
po 0,5 m poza kragdzie drogi. Rury ochronne powinny byktadane na gbokasci: — co najmniej
1,0 m od gérnej powierzchni drég. W przypadku rolegiego usytuowania trasy linii kablowej w
pasie drogowym odlegté kabla powinna wynoéico najmniej: — 1 m od kraydzi rowu
odwadniagcego lub linii podstawy nasypu, — 1 m na zetsnod kravedzi jezdni, jeeli istnieje



konieczné¢ usytuowania kabla w koronie drogi, — 0,5 m od kgdev jezdni, w chodniku lub pasie
zieleni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliCelem
kontroli jest stwierdzenie aginigcia zatlaonej jakdci wykonywanych. Wykonawca powiadamia
pisemnie lityniera o zakaczeniu kadej roboty zanikajcej, kton moze kontynuowa dopiero po
pisemnej akceptacji odbioru przezyniera. Kontrola jakéci robét powinna odbywasic w
obecndci przedstawicieli instytucji dtacych wiacicielami sieci. Jak&& robot musi uzyska
akceptagj tych instytuciji.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaaagdlne”.
Obmiaru rob6t dokortanalezy w oparciu o dokumentagprojektows i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowanepi@yniera. Jednostkobmiarove jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaaagoine”.
Wykonawca zobowaizany jest dostarczyZamawiajcemu nasfpujace dokumenty: — protokoty
odbioru robét zanikagych, — protokot odbioru rob6t przez it@we instytucie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za jednostk obmiarow nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgijpkosci

wykonanych rob6t na podstawie atestow producemtgne, oglkdzin i pomiaréw sprawdzaggych.
Cena wykonania robét obejmuje: — roboty przygotoezey — wykonanie wykopow, — dostarczenie i
zmontowanie rur, — zasypanie wykopow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1) Ustawa Rady Ministréw nr 60 z dnia 21 marca 10&bdrogach publicznych.

2) Rozporzdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Maszyn Bwtimych w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robo6t budomdamontaowych i rozbiérkowych.
Dziennik Ustaw Nr 13 z dnia 10 kwietnia 1972 r.



