SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacihtecznej (SST) & wymagania dotyexe
wykonania i odbioru przepustu z rury polietylenowldPPE karbowanej osrednicy 75 mm
zlokalizowanego w nasypie kolejowym bezwykopot horyzontalnym przewiertem sterowanym
realizowanego w ramach budowy nowej kladki nad 2dna |1l Sobieskiego we Wroctawiu.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji w/w robét.

1.3 Okreslenia podstawowe

1.3.3. Wiercenie z rur ochronm — wiercenie, podczas ktérego instalowana jest agshronna.
Technologia wykorzystywana jest przy wierceniachnviica slimakows.

1.3.4. Komora startowa (robocza) — miejsce rozpeoe przewiertu. Sty do zainstalowania staciji
pchapcej oraz odbioru urobku z przewiertu.

1.3.5. Komora odbiorcza — miejsce zalazenia przewiertu. Shy do wychgniecia elementow
wykonujacych odwiert (gtowica, pigcien smarujcy, rury).

1.3.6. Stacja pchaja (hadawcza) — sty do weciskania w grunt glowicy wiegcej wraz z rurami
instalacyjnymi. Jest umieszczona i odpowiednio aalazona w komorze startowe;.

1.3.7. Rura ochronna - rura érednicy wgkszej od rury przewodowej, stca do przenoszenia
obcigzen zewretrznych i do zabezpieczenia kanatu przy pidejpod przeszkagdterenowy.

1.3.8 Sztywnd¢ obwodowa — odporsé rury na ugtcie obwodu pod wptywem obgienia
zewrgtrznego, przetzonego wzdta srednicy przekroju poprzecznego.

1.4.Technologia wykonania kanalizacji metog horyzontalnego przewiertu sterowanego

Technologia przewiertow sterowanych polega na wgkan otworu pilotaowego, nasfpnie jego
rozwierceniu do odpowiednigjrednicy i wcagnigciu rury ostonowej i przewodowej. Sterowanie
uzyskuje sie tylko podczas wykonywania przewieritotpzowego. Sterowanie polega na specjalnie
skonstruowanej gtowicy wiegcej, za pomog ktorej precyzyjnie steruje giodwiertem. W gtowicy
wiercacej umieszczona jest sonda, gkzi ktérej, na bieaco kontroluje sie i koordynuje tras
przewiertu. W razie wysgpienia na trasie ugdzen podziemnych czy przeszkdd terenowych istnieje
mozliwo$¢ ominiecia ich poprzez zmiankierunku i gebokasci wiercenia. Istotnym czynnikiem
warunkupcym mazliwosé wykonania przewiertu sterowanego jest kombinagjéah parametréw:
diugdsci i srednicy rurocigu. Zalenie od dtugéci i srednicy rurocigu dobiera sie odpowiednie
wiertnice.

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogohe™..5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pades SST D 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty



Do wykonania robot naky stosowé materiaty:
e rury ochronne stalowe fi 110mm,

* manszety z elastomeru EPDM do uszczélpiezestrzeni pomdzy rug przewodow a ostonow, z
opaskami zaciskowymi ze stali nierdzewnej (o odgaliejsrednicy),

* piericienie samouszczelnigje,
* ptozy @lizgi) do przecigania rur przewodowych w rurach ostonowych,

Zastosowane materialy musposiada znak bezpieczsstwa oraz certyfikat zgod&a wyrobu lub
deklaracje zgodrswi wystawiorn przez producenta. Rury przewodowe przgahe przez rury
ochronne ". Wyte rury stalowe ochronne powinny dygodne z PN-H-74224 ,Rury stalowe ze
szwem przewodowe”. Natg stosowa wytacznie materiaty klasy I. Zastosowany materiat poernin
uwzgkdniat przyjeta technologs. Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowargdalzgodne z
postanowieniami kontraktu i poleceniamizyniera. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje daiyezzrodta wytwarzania materiatbw oraz
odpowiednieswiadectwa bada dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowaniaudotwnictwie i
prébki do zatwierdzenia przezzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania przewiertu sterowanego

Do wykonania robét metodami bezwykopowymi rglstosowd sprzt odpowiedni do tego rodzaju

robét. Dla przewiertu sterowanego nalauzy¢ sprzt, ktéregozerdz sterowana jest teleoptycznie.
Sprzt montaowy i srodki transportu musza byw petni sprawne i dostosowane do technologii i
warunkéw wykonywania robét oraz wymogow wynid@jch z racjonalnego ich wykorzystania na
budowie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D 00.00.00 ,Wymaganéneq pkt 4. 4.2.
Transport materiatow i spgtal.

Do transportu materiatéw i spte budowlanego zakladagsstosowanie nagbujacych, sprawnych
techniczniesrodkOw transportu:

» samochdd ezarowy, skrzyniowy,
» samochdd wywrotka,
» samochdd dostawczy.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd robot i wiaciwosci przewaonych towaréw. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy mugzpelnig wymagania przepiséw ruchu drogowego (kotowegonsagego,
wodnego) tak pod wzegllem formalnym jak i bezpiecastwa. Obowizkiem Wykonawcy jest
utrzymanie kot sprgu, w takim stanie by nie nanosity zanieczyshcma jezdn drog znajdujcych
si¢ poza obszarem terenu budowy. W przypadku zabrialzerdni Wykonawca jest zoboyziany p
oczysci¢ i przywrock do stanu pierwotnego.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D 0000WWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przewiert sterowany

Metoda bezrozkopowa w technologii przewiertu steno@go, charakteryzujecdrzema fazami:
* wykonanie otworu pilotaowegozerdzy pilotazows,

* wiercenie otworu (powkszenie istnigjcego otworu do zakladandfednicy), wcénigcie rur
ochronnych, wyeignigcie slimaka,

 wciskanie rur przewodowych - rura przeciskowa.
Przefcie poprzeczne wykokanalery przewiertem poziomym w rurze ochronnej stalowe;.

Przewiert wykon& z komorami przewiertowymi roboczymi (wykop, zasgpkumocnienie,
zag:szczenie), przeggjaniem rury przewodowej w rurach ochronnych, udnizeiem przestrzeni
pomicdzy rum przewodow a ostonow za pomog manszet z opaskami ze stali nierdzewnej,
uszczelnieniem przestrzeni paizy rug przewodow a ostonow za pomog manszet z opaskami ze
stali nierdzewnej, uszczelnieniemna rury piegcieniem samouszczelnagym.

Roboty ziemne pod komory (wykop, zasypka, umocmeierzagszczenie), przegganie rury
przewodowej w rurze ochronnej (z guvchronn i przewodov), uszczelnienie przestrzeni paithy
rura przewodow, a rug ochronm oraz zamknicie kaicowek rur up¢ w cenie jednostkowej
przewiertu.

Wymiary komory startowej (szczegOlnie stopy studm) czas wykonywania przecisku z uwagi na
koniecznd¢ umieszczenia w niej maszyny do przecisku dostoéoda jej wymiarow. Komora
odbiorcza przeznaczona jest tylko do odbioru eléGverroboczych uradzenia do przecisku, czyli
zerdzi, rur stalowycklimaka.

W rejonie komory startowej nat¢ zabezpieczy dodatkowe miejsce do usytuowania aglzen
technologicznych — np. wdzenie do ptuczek wiertniczych, i ew. dodatkowyblomikéw z ptuczl.

Rurg przewodow na odcinku przewiertu nate utozy¢ na ptozach zapobiegaych
przemieszczeniom rury przewodowej w pionie i poZzeomiewratrz rury ochronne.

Wykonanie przewiertu dostosoweo warunkow terenowych.

Sposbéb wykonania przgja poprzecznego nie m® powodowa powstawania wolnych przestrzeni w
gruncie wokot rury oraz znacznych zmian w natuabteukturze gruntu, a tak musi zapewnia
zachowanie wytrzymaskai rur.

Grunt wydobyty w trakcie prowadzenia robot metdokezwykopow zagospodarowazgodnie z
przyjeta technologi rob6t ziemnych na danym odcinku robot.

Wykonawca uzgodni sposob prowadzenia rob6t z pasiini urzdzeh obcych znajdujcych se w
pasie drogowym lub w jego po#li.

Prace wiertnicze natg prowadzt zgodnie z instrukgj technologicza robdt, opracowan przez
wykonawe robo6t oraz instrukagjtechniczno-ruchowurzadzea wiertniczych.

W trakcie wykonywania rob6t metadbezwykopowva nalery sprawdzé prawidtowaé przebiegu trasy
rurociagu pod wzgtdem wysokéciowym i liniowym.



Po wykonaniu robét metaezwykopovi rurocigi nalezy podd& badaniom w zakresie szczedob
Roboty te nalgy uja¢ w cenie jednostkowej przecisku/przewiertu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogéloia”6.

6.2. Roboty montaowe

W trakcie wykonywania robot metedezwykopow nalezy sprawdzé prawidtowa¢ przebiegu trasy
rurochgu pod wzgidem wysokéciowym i liniowym, wyniki z tych bada zostam przekazane
Inzynierowi.

Nalezy przeprowad# nastpujace badania:
a) zgodnéci z dokumentagj projektow,
b) zgodné¢ materiatdw z wymaganiami dokumentacji projektonwefT,
¢) utazenia przewodow:
* gigbokasci utozenia przewodu,
* odchylenia osi przewodu,
 odchylenia spadku,
« zmiany kierunkow przewodéw,
« kontrola podczer przewoddw,
d) uktadania przewodu w rurach ochronnych,
e) szczelngci przewodu,
f) inspekcg kanatow telekamear

Wykonawca powinien przedigé Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji produoteze dla
stosowanych materiatowie zastosowane materialy spetaiajymagane normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D 00.0M@0nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest 1 mb. wykonanego przewiertu sterowanego.

8.1. Ogdblne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D 00.08@@nagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytye:

8.2. Odbi6r rob6t

Przedmiotem odbioréw i bafigpowinny by w szczegdlngci:



» zgodnd¢ wykonania z SST i Dokumentacja Projekiow
» materiat rurocigu (klasa sztywrezi rur),

rzedna i spadek rury przewodowej,

* liniowos¢ rury przewodowej,

* szczelnéé przewoddw,

* pozytywny wynik inspekcji kanatow telekamer

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa robét wykonanych metbdzwykopow obejmuije:

» oznakowanie robdt,

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* prace opisane w pkt. 5.2. niniejszej SST,

* zakup i transport materiatbw na miejsce wbudowaani

» wykonanie préb, testow, batla

10. Przepisy zwazane

ZN-96/TPS.A.-011 Telekomunikacyjna kanalizacjalkaa. Ogdlne wymagania techniczne.
ZN-96/TPS.A.-012 Kanalizacja pierwotna. Wymaganiadania.

ZN-96/TP S.A.-013 Kanalizacja wtorna i ruragi kablowe. Wymagania i badania.
PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego pdbcku winylu. Wymiary.

PN-T-45002 1998 Telekomunikacyjne linie przewodo®krzyowania z liniami kolejowymi.

Wymagania ogolne
ZN TDC-061-0506 Zasady projektowania kanalizacplkavej.
ZN TDC-061 -0507 Zasady budowy kanalizacji kablawej

ZN TDC-061-0509 Zasady budowy sieci telekomunikaggh.



