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PROJEKT TECHNICZNY

Korekta docelowej organizacji ruchu na ul. ks. Witolda
i ul. Jagietty we Wroctawiu. Uporzadkowanie parkowania
oraz wprowadzenie ptatnych miejsc parkingowych.
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3. Plan sytuacyjny

Opracowat: Pawet Malon

Pieczec i data zatwierdzenia

URZAD MIEISKI WROCLAWIA
ATWIER DZON 0

DYREKTOR WYDZIALU
IN2YNIERII MIEISKIE)

Wydziat Inzynierii Miejskiej
ul. Gabrieli Zapolskiej 4; 50-032 Wrodaw
tel. +48 717777112
fax +48 717777579
wim@um.wroc.pl
www.wroclaw.pl
Wroctaw, czerwiec 2024 r.



OPIS TECHNICZNY

I. Podstawa opracowania

Wizja w terenie.

2. Prawo o ruchu drogowym.
3. Rozporzgdzenie w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych.
4, Szczegolowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz

urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na

drogach.

I1. Zakres i cel opracowania
Zakres opracowania obejmuje ulice ks. Witolda oraz ul. Jagielty boczng. Celem
projektu jest uporzgadkowanie parkowania oraz wprowadzenie ptatnych miejsc par-

kingowych.

III. Rozwiazania projektowe
Projekt przewiduje (zatozenia ogodlne):
1) Wytyczenie ptatnych miejsc parkingowych (réwnolegtych ) w ciggu ulicy Ks.
Witolda na odcinku od ul. Mostowej do budynku nr 21.
2) Wytyczenie ptatnych miejsc parkingowych (prostopadtych) w zatoce par-

kingowej na ul. Jagietty bocznej vis a vis hotelu Campanile.

IV. Uwagi kofncowe
1) Zmiany w organizacji ruchu nalezy wprowadzi¢ zgodnie z niniejszym pro-
jektem.
2) Parametry techniczne urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego, znakow
drogowych oraz ich konstrukcji wsporczych winny byé zgodne z obowigzu-
jacymi przepisami i standardami ZDiUM.
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ORIENTACIA
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Projekt korekty docelowej organizacji ruchu na ulicy na ul. ks. Witolda
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Projekt korekty docelowej organizacji ruchu na ul. ks. Witolda i ul. Jagietty.
Uporzadkowanie parkowania oraz wprowadzenie ptatnych miejsc parkingowych.
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